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1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej STWiORB sg wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru robét zwigzanych z usunieciem humusu dla rozwigzania drég wewnetrznych, miejsc
postojowych uksztattowania terenu na terenie ZOZ w Brodnicy.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA STWIORB

Specyfikacje techniczne sg stosowane jako wytyczne przy wykonaniu i odbiorze robdt realizacji
przedmiotowe] inwestycji w zakresie okreslonym w pkt.1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robét przy zdjeciu warstwy humusu i
obejmuja:

- zdjecie humusu w zakresie niezbednym do zrealizowania przedmiotowych prac wraz z zatadunkiem i
transportem humusu na sktadowisko Wykonawcy.

Uwaga: humus przeznaczony na odktad stanowi wtasnos¢ Wykonawcy i odtransportowany bedzie na
jego sktadowisko przy zachowaniu ustalen D.U. Nr 62 z dnia 20.06.2001 — Ustawa 628 z 27.04.2001
,O odpadach”.



1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji technicznej sg zgodne z definicjami zawartymi w
odpowiednich normach i wytycznych oraz okresleniami podanymi w STWiORB A.00 ,Wymagania
ogoblne”.

Warstwa humusu — warstwa ziemi roslinnej urodzajnej, nadajacej sie do upraw rolnych.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt, bezpieczeristwo pracownikdéw i
wszelkich czynnosci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos$¢ z niniejsza
STWIORB i poleceniami Inspektora nadzoru.

Ogdlne wymagania dotyczgce robdt podano w STWiIORB A.00 ,Wymagania ogélne”.

2. MATERIALY
Nie wystepuja

3. SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIORB A.00 ,,Wymagania ogdlne”.
Roboty zwigzane ze zdjeciem warstwy humusu bedg wykonywane mechanicznie i recznie.
Wykonawca powinien dysponowac nastepujgcym, sprawnym technicznie sprzetem:

- réwniarka — zdjecie warstwy humusu,

- spycharka — zdjecie i spryzmowanie humusu,

- tadowarka — zatadunek humusu na srodki transportu,

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB A.00 ,,Wymagania ogdlne”.
Zdjety humus (ziemi roslinnej) transportowany bedzie na odktad dowolnymi srodkami transportu
samowytadowczego.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne warunki wykonania robét.

Ogdlne wymagania dotyczgce wykonania robot podano w STWIORB A.00 ,,Wymagania
ogoblne”.

5.2. Zakres wykonywanych robét

Zgarniecie warstwy humusu — warstwe humusu przeznaczong do zdjecia okresla Dokumentacja
Projektowa. Zdjecie warstwy humusu wykonaé nalezy koparkg wieloczynnosciowg z wymiennym
osprzetem lub spycharka. Humus przeznaczony do zdjecia nalezy zgarniaé¢ warstwami.

Zatadunek i transport humusu — humus zostanie odtransportowany na odktad. Zatadunek odbedzie
sie sprzetem wymienionym w punkcie 3 niniejszej czesci specyfikacji, a przewdz samowytadowczymi
Srodkami transportu, bedgcymi w dyspozycji Wykonawcy.

6. KONTROLA JAKOSCI

Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w STWiIORB A.00 ,,Wymagania ogdlne”.
Kontroli podlega w szczegdlnosci zgodnosé wykonania robot z Dokumentacjg Projektowa:

- powierzchnia zdjecia humusu,

- grubos¢ zdjetej warstwy humusu,

- prawidtowos¢ spryzmowania humusu,

Kontroli podlega réwniez zgodnos¢ wykonania robot z normg PN-B-06050.

3



7. OBMIAR ROBOT

Zgodnie z ustaleniami Kontraktu.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z instrukcjami producenta, niniejsza specyfikacjg techniczng,
ustaleniami indywidualnymi oraz pisemnymi decyzjami Inspektora Nadzoru.

Uznaje sie, ze roboty zostaty wykonane prawidtowo, jezeli wszystkie czynnosci wymienione w pkt.6
zostaty ocenione pozytywnie.

Odbioru robdét dokonuje Inspektor Nadzoru, w oparciu o przeprowadzone pomiary w konfrontacji z
dokumentacja projektowg (dokumentacja projektowa wykonawcy akceptowana przez Inspektora
Nadzoru przed rozpoczeciem prac), STWIORB i ustaleniami indywidualnymi.

Odbidér koncowy odbywa sie po zakonczeniu wszystkich prac w danym obiekcie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Zgodnie z postanowieniami Kontraktu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonania i badania przy odbiorze.
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CPV 45200000-9 Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektéw
budowlanych lub ich czesci oraz roboty w zakresie inzynierii lgdowej i wodnej

CPV 45230000-8 Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggdw, linii komunikacyjnych
i elektroenergetycznych, autostrad, drég, lotnisk i kolei; wyrdwnywanie terenu

CPV 45233000-8 Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz wykonywania
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CPV 45233120-6 Roboty w zakresie budowy drog
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1 WSTEP

1.1 PRZEDMIOT STWiORB

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét ziemnych przy , ktére zostang wykonane w ramach budowy drogi wewnetrznej, miejsc
postojowych w ramach robét budowlanych zwigzanych z budowg zadaszenia i drogi dojazdowej na
terenie ZOZ w Brodnicy.

1.2 ZAKRES STOSOWANIA STWIORB

Specyfikacje techniczne sg stosowane jako wytyczne przy wykonaniu i odbiorze roboét realizacji
przedmiotowe] inwestycji w zakresie okreslonym w pkt.1.1.

Niniejsza STWIORB nalezy rozpatrywac i stosowac facznie z STWiORB J105_ST_A_00 -
WYMAGANIA OGOLNE

1.3 ZAKRES ROBOT OBJETYCH STWIORB

Wymagania ogdlne nalezy rozumiec i stosowac w powigzaniu z nizej wymienionymi czesciami
Specyfikacji Technicznej:

B.02.01. - czes$¢ 01 - Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych

B.02.01. - czes$¢ 02 — Wykonanie wykopow w gruntach 1+V kat.

B.02.01. - czes¢ 03 — Wykonanie nasypéw

1.4 OKRESLENIA PODSTAWOWE

Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy catos¢ techniczno-
uzytkowg (droge) albo jego czes¢ stanowigcg odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny
(obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet).

Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych i odpowiednio utwardzony.

Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych
wraz z wszelkimi urzagdzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu
pojazdéw obstugujgcych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usuniecia po
jego zakonczeniu.

Jezdnia - czes$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielacymi jezdnie.

Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

Korpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktdéra jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.
Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni
Nawierzchnia - warstwa lub zespét warstw stuzgcych do przejmowania i rozktadania obcigzen od
ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajgcych dogodne warunki dla ruchu.

— Warstwa scieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i
czynnikdéw atmosferycznych.

— Warstwa wigzgca - warstwa znajdujgca sie miedzy warstwa $cieralng a podbudowg, zapewniajaca
lepsze roztozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

— Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzgca do wyréwnania nieréwnosci podbudowy lub profilu
istniejgcej nawierzchni.



— Podbudowa - dolna czes$¢ nawierzchni stuzgca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podtoze.
Podbudowa moze sktadac¢ sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.

— Podbudowa zasadnicza - gérna czes$¢ podbudowy spetniajgca funkcje nosne w konstrukcji
nawierzchni. Moze ona sktadac sie z jednej lub dwdch warstw.

— Podbudowa pomocnicza - dolna czes$¢ podbudowy spetniajgca, obok funkcji nosnych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podfoza. Moze
zawierac warstwe mrozoochronng, odsgczajaca lub odcinajaca.

— Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtéwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed
skutkami dziatania mrozu.

— Warstwa odcinajgca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych
gruntu do warstwy nawierzchni lezgcej powyzej.

— Warstwa odsgczajgca - warstwa stuzgca do odprowadzenia wody przedostajgcej sie do
nawierzchni.

Niweleta - wysokos$ciowe i geometryczne rozwiniecie na ptaszczyznie pionowego przekroju w

osi drogi lub obiektu mostowego.

Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia
ruchu publicznego na okres budowy.

Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnos¢ wykonywanych Robdt z dopuszczonymi tolerancjami, a
jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi
zwyczajowo dla danego rodzaju Robét budowlanych.

Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi
i zwigzanych z nig urzadzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze réwniez obejmowac teren
przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i Srodowisko przed
uciazliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

Pobocze - czes¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdéw, umieszczenia urzagdzen
organizacji i bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

Podtoze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do gtebokosci
przemarzania.

Podtoze ulepszone nawierzchni - gérna warstwa podtoza, lezgca bezposrednio pod nawierzchnig,
ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wtasciwego wykonania nawierzchni.
Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego lub catkowita
modernizacja / przebudowa (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju
podtuznym) istniejgcego polaczenia.

Przeszkoda naturalna - element sSrodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka, szlak wedréwek dzikich zwierzat, itp.

Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przyktad droga, kolej, rurociag, kanat, cigg pieszy lub rowerowy, itp.

Rekultywacja - Roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.5 OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczgce robdt podano w STWIORB A_00 ,,Wymagania ogdlne”

Wykonaweca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania, bezpieczeristwo wszelkich czynnosci
na terenie budowy , metody uzyte przy budowie oraz za zgodnos¢ z dokumentacjg projektowg, a w
przypadku jej braku z niniejszg STWIORB i poleceniami Inspektora Nadzoru. Wykonawca jest
odpowiedzialny za odwodnienie wykopdw, odprowadzenie wdd wraz z uzyskaniem odpowiednich
warunkéw i uzgodnien.

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy Teren
Budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i
wspotrzedne punktéw gtdéwnych trasy oraz reperéw, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze
dokumentacji projektowej i dwa komplety ST.



Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos$¢ za ochrone przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca
odtworzy i utrwali na wtasny koszt.

Wykonawca we wtasnym zakresie opracuje i uzgodni projekt organizacji ruchu na czas budowy oraz
opracuje geodezyjng dokumentacje powykonawczg obiektu.

2 MATERIALY

2.1 WYMAGANIA OGOLNE

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw podano w STWIORB A_00 ,Wymagania ogdlne”.
Wszystkie materiaty stosowane do wykonania robdét musza by¢ zgodne z wymaganiami

niniejszej STWIORB i dokumentacji projektowe;j.

Na Wykonawcy spoczywa obowigzek posiadania dokumentacji wyrobu budowlanego wymaganej
przez w/w ustawy lub rozporzadzenia wydane na podstawie tych ustaw.

2.1.1 Zrédta uzyskania materiatéw (gruntu)

Wszelkie materiaty powinny odpowiada¢ wymaganiom zawartym w normach panstwowych lub
Swiadectwach ITB dopuszczajacych dany materiat do powszechnego stosowania w budownictwie.
Przed uzyciem kazdego materiatu przewidywanego do wykonania robdt statych wykonawca
powinien przedtozy¢ szczegdtowa informacje o zrédle produkcji, zakupu lub pozyskania takich
materiatdw, atestach, wynikach odpowiednich badan laboratoryjnych i probek do zatwierdzenia
przez Inspektora nadzoru.

2.1.2 Pozyskiwanie materiatow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwole od wtascicieli i odnosnych organéw witadzy na
pozyskanie materiatéw z jakichkolwiek zrédet miejscowych, wtgczajgc w to zrédta wskazane przez
Zamawiajgcego i jest zobowigzany dostarczy¢ Inspektorowi nadzoru wymagane dokumenty przed
rozpoczeciem eksploatacji zrédta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
zwigzane z dostarczeniem materiatéw do robét, chyba _e postanowienia ogélnych lub szczegétowych
warunkéw umowy stanowig inaczej.

Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopow, ukopow i miejsc pozyskania piasku i zwiru nalezy
formowac w hatdy i wykorzystywac przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robaét.

2.1.3 Przechowywanie i skladowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy bedg one potrzebne do
robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakosc i wiasciwos¢ do robot i
byty dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania materiatdéw bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce.

2.1.4 Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny by¢ przez Wykonawce wykorzystane w
maksymalnym stopniu do zasypek. Grunty przydatne do budowy nasypdéw powinny by¢
wykorzystanie do wykonania projektowanych skarp i wypetnienia wykopdw powstatych po
wyburzeniach kanatéw zelbetowych lub do niwelacji terenu. Grunty stanowigce nadmiar objetosci
robot ziemnych moga by¢ wywiezione poza teren budowy tylko za zezwoleniem Inspektora nadzoru.
Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasypoéw, powinny byé wywiezione przez Wykonawce na
odktad. Zapewnienie terenéw na odktad nalezy do obowigzkéw Zamawiajgcego, o ile nie okreslono
tego inaczej w kontrakcie. Inspektor nadzoru moze nakazaé pozostawienie na terenie budowy
gruntéw, ktérych czasowa nieprzydatnosc wynika jedynie z powodu zamarzniecia lub nadmiernej
wilgotnosci.



3 SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIORB A_00 ,,Wymagania ogdlne”.

Roboty ziemne mogg by¢ wykonywane recznie lub mechanicznie przy uzyciu dowolnego sprzetu
przeznaczonego do wykonywania zamierzonych robaét.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakosé wykonywanych robdt, zaréwno w miejscu tych robot, jak tez
przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku
materiatéw, sprzetu itp.

Liczba i wydajnosc¢ sprzetu musi gwarantowac¢ wykonanie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji.

Sprzet wykorzystywany przez Wykonawce powinien by¢ sprawny technicznie i spetnia¢ wymagania
techniczne w zakresie BHP dotyczgcymi jego uzytkowania oraz zgodny z normami ochrony
Srodowiska. Sprzet bedgcy wtasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajgcych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Sprzet do robét ziemnych

Wykonaweca przystepujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykazac sie mozliwoscig
korzystania z nastepujgcego sprzetu do:

¢ odspajania i wydobywania gruntéw (narzedzia mechaniczne, mtoty pneumatyczne, zrywarki,
koparki, tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),

¢ jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntéw (spycharki, zgarniarki, rowniarki,
urzadzenia do hydromechanizacji itp.),

e transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, tasmociagi itp.),

* sprzetu zageszczajgcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4 TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robét i wtasciwosci przewozonych materiatow.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych.
Wykonawca Bedzie usuwacd na biezgco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

Przewozone materiaty nalezy umiesci¢ rownomiernie na catej powierzchni tadunkowej i
zabezpieczy¢ przed spadaniem lub przesuwaniem.

5 WYKONANIE ROBOT

5.1 OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowg oraz za jakos¢
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robdt, za ich zgodnosé z dokumentacja projektowa,
wymaganiami STWiORB oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementdw robdt zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji
projektowej lub przekazanymi na piSmie przez Inspektora nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania roboét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za odwodnienie wykopdw, odprowadzenie wéd wraz z uzyskaniem
odpowiednich warunkow i uzgodnien.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementdw Robdt zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w Dokumentacji
Projektowej lub przekazanymi na piSmie przez Inspektora.



Btedy popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu Robdt zostang, usuniete przez
Wykonawce, na witasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany btad okaze sie skutkiem btedu zawartego w
danych dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Inpektora.

5.2 ODWODNIENIA ROBOT ZIEMNYCH

Wykonawca powinien, o ile bedg tego wymagac warunki terenowe, wykonad urzadzenia, ktére
zapewnia odprowadzenie wdd gruntowych i opadowych poza obszar robét ziemnych, tak aby
zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma obowigzek takiego
wykonywania wykopdw i nasypoéw, aby powierzchniom gruntu nadawac w catym okresie trwania
robot spadki, zapewniajgce prawidtowe odwodnienie.

Jezeli w skutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegng nawodnieniu, ktére spowoduje ich
dtugotrwatg nieprzydatnos¢, Wykonawca ma obowigzek usuniecia tych gruntéw i zastgpienia ich
gruntami przydatnymi na wtasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych opfat ze strony
Zamawiajgcego za te czynnosci, jak rowniez za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wod do istniejgcych zbiornikéw naturalnych i urzadzen odwadniajgcych musi
by¢ poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.

5.3 ODWODNIENIE WYKOPOW

Technologia wykonania wykopu musi umozliwiac jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie
trwania robét ziemnych.

W czasie robét ziemnych nalezy zachowaé odpowiedni spadek podtuzny rowkdéw odwadniajgcych,
umozliwiajgcych szybki odptyw wadd z wykopu.

Zrédta wody odstoniete przy wykonywaniu wykopdw, nalezy uja¢ w rowy i/lub dreny. Wody padowe i
gruntowe nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa robdt ziemnych.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w STWIORB A_00 “Wymagania ogdlne”.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrole robdt i jakosci materiatow.

Wykonawca bedzie przeprowadzac pomiary i badania materiatéw oraz robdt z czestotliwoscia
zapewniajgca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowej i niniejszej STWiIORB. Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosci sg
okreslone w STWiORB, normach i wytycznych.

Ocena poszczegdlnych etapdw robdt potwierdzana jest wpisem do Dziennika Budowy.

6.2 ZASADY POSTEPOWANIA Z WADLIWIE WYKONANYMI ROBOTAMI

Wszystkie materiaty nie spetniajgce wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji,
zostang odrzucone. Jesli materiaty, nie spetniajgce wymagan zostang wbudowane lub zastosowane,
to na polecenie Inspektora nadzoru Wykonawca wymieni je na wtasciwe, na wtasny koszt.
Wszystkie roboty, ktore wykazujg wieksze odchylenia cech od okreslonych w punktach 5i 6
specyfikacji powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.

Na pisemne wystgpienie Wykonawcy, Inspektor nadzoru moze uznaé wade za nie majaca
zasadniczego wptywu na jakosc robdt i ustali zakres i wielko$¢ potrace za obnizona jakosc.

7 ODBIOR ROBOT

Wszystkie roboty objete niniejszg STWiIORB podlegajg zasadom odbioru robét zanikajgcych.
Ogdlne wymagania dotyczgce odbioru robét podano w STWIORB A_00 ,Wymagania ogdlne”.
Roboty ziemne zwigzane z wykonaniem wykopdw uznaje sie za wykonane zgodnie z
dokumentacjg projektowa, niniejszg STWIORB i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji podanych w dokumentacji projektowej lub w punktach 5i 6
niniejszej STWiORB daty wyniki pozytywne.



8 PODSTAWA PLATNOSCI

Zgodnie z postanowieniami Kontraltu.

MAKRONIWELACJA TERENU - CZESC 01 - ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH

9 WSTEP

9.1 PRZEDMIOT STWiORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wyznaczenia trasy i
punktow wysokosciowych w zwigzku z wykonaniem robét ziemnych dla rozwigzania drog
wewnetrznych, miejsc postojowych oraz uksztattowaniem terenu w ramach robét budowlanych
zwigzanych z budowg zadaszenia i drogi dojazdowej na terenie ZOZ w Brodnicy.

9.2 ZAKRES STOSOWANIA STWIORB

Specyfikacje techniczne sg stosowane jako wytyczne przy wykonaniu i odbiorze roboét realizacji
przedmiotowe] inwestycji w zakresie okreslonym w pkt.1.1.

Niniejsza STWIORB nalezy rozpatrywac i stosowac tgcznie z STWiORB J105_ST_A_00 -
WYMAGANIA OGOLNE.

9.3 ZAKRES ROBOT OBJETYCH STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robét przy wyznaczeniu obiektéw i
obejmuja:

* roboty pomiarowe sytuacyjno-wysokosciowe przy robotach ziemnych dla parkingow, drég
dojazdowych, zjazdéw, miejsc postojowych , innych nawierzchni oraz uksztattowania terenu.

9.4 OKRESLENIA PODSTAWOWE
Wg podanych w czesci ogdlnej

9.5 OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT
Wg podanych w czesci ogdlnej

10 MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy wyznaczaniu obiektow i punktéw wysokosciowych wg zasad
niniejszej ST sa:

¢ paliki drewniane o $rednicy 5-8 cm i dtugosci 0,5-1,5 m,

o stupki betonowe,

e farba chlorokauczukowa.

¢ Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra.

¢ Pale drewniane umieszczone poza granica robdt ziemnych, w sgsiedztwie punktéw zatamania trasy,
powinny miec¢ srednice od 0,15 do 0,20 m i dtugos¢ od 1,5 do 1,7 m.

» Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane Srednicy od 0,05 do 0,08 m i
dtugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejgcej nawierzchni bolce stalowe sred. 5
mm i dtugosci od 0,04 do 0,05 m.

e, Swiadki” powinny mie¢ dtugoé¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostokatny.



11 SPRZET

Roboty zwigzane ze stabilizacjg i oznaczeniem punktéw gtéwnych oraz roboczych punktow
wysokosciowych bedg wykonane recznie. Roboty pomiarowe zwigzane z wytyczeniem oraz
okresleniem wysokos$ciowym powyzszych elementéw wykonywane bedg specjalistycznym sprzetem
geodezyjnym, przeznaczonym do tego typu robdt (teodolity lub tachimetry, dalmierze, tyczki, taty,
tasmy stalowe).

Sprzet stosowany do wyznaczania punktéw gtéwnych powinien gwarantowac uzyskanie wymaganej
doktadnosci pomiaru.

12 TRANSPORT

Materiaty (paliki drewniane oraz stupki betonowe) mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami
transportu.

13 WYKONANIE ROBOT

Ogdlne warunki wykonania robét zawarto w czesci ogdlnej niniejszej ST.

13.1 ZASADY WYKONYWANIA PRAC POMIAROWYCH

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami GUGIK.

Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca powinien przejg¢ od Zamawiajgcego dane zawierajgce
lokalizacje i wspoétrzedne punktow gtdwnych oraz reperdw. W oparciu o materiaty dostarczone przez
Zamawiajgcego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do
szczegdtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonywane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wszystkie roboty, ktore bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie mogg byc¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przez Menedzera Projektu.

Punkty gtéwne i punkty posrednie musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajgce ich
charakterystyke i potozenie. Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw
pomiarowych.

13.2 WYZNACZENIE PUNKTOW GLOWNYCH OSI TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtdwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaty,
przy uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktow
pomocniczych, potozonych poza granica robdt ziemnych. Maksymalna odlegtosé¢ pomiedzy punktami
gtéwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 100 m.

Zamawiajgcy powinien zatozyé robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz osi trasy
drogowej, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robdt zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej

i obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzystaé punkty state na stabilnych,
istniejgcych budowlach wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repery robocze nalezy
zatozy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w
gruncie w sposéb wykluczajgcy osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzedne reperdw roboczych nalezy okreslaé z takg doktadnoscia, aby sredni btgd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwdjna w nawigzaniu do reperéw
panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce wyrazne i
jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzednej.

13.3 ODTWORZENIE OSI TRASY

Tyczenie osi trasy nalezy wykonac w oparciu o dokumentacje projektowg oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawiajgcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji paristwowej albo innej
osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowe;j.
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O¢ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtdwnych i w punktach posrednich w odlegtosci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metréw.
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej
nie moze by¢ wieksze niz 5 cm. Rzedne niwelety punktéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig
do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w dokumentacji projektowej

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.

Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéwczas, gdy Wykonawca robot zastgpi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granica robot.

13.4 WYZNACZENIE PRZEKROJOW POPRZECZNYCH

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopdw na
powierzchni terenu (okreslenie granicy robdt), zgodnie z dokumentacjg projektowg oraz w miejscach
wymagajacych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robdt i w miejscach zaakceptowanych
przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopdw nalezy stosowac dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy nalezy stosowaé w przypadku nasypow o wysokosci przekraczajgcej 1 metr oraz wykopow
gtebszych niz 1 metr. Odlegtos¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowac do uksztattowania
terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odlegtos¢ ta co najmniej powinna odpowiadac odstepowi
kolejnych przekrojéw poprzecznych

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypéw i wykopdw o ksztatcie
zgodnym z dokumentacjg projektowa.

14 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w STWIORB A_00 ,,Wymagania ogdlne”.
Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z wyznaczaniem obiektdw i punktéw wysokosciowych
nalezy prowadzi¢ wg ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

15 OBMIAR ROBOT
Wg Kontraktu

16 ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robét podano w niniejszej ST - czes¢ ,,Wymagania ogdlne”.

Odbiér robdt zwigzanych z wyznaczeniem osi trasy nastepuje na podstawie szkicéw i dziennikéw
pomiaréw geodezyjnych lub protokotu kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada
Inspektorowi.

17 PODSTAWA PtATNOSCI
Wg Kontraktu

18 PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z 17.05.1989 Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz.U. Nr 30, poz. 163 z pézniejszymi
zmianami).

Instrukcja techniczna 0-1 Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3 Geodezyjna obstuga inwestycji, GUGiIK-1979.

Instrukcja techniczna G-1 Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK - 1978.

Instrukcja techniczna G-2 Wysokosciowa osnowa pozioma, GUGIK — 1983.

Instrukcja techniczna G-4 Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK - 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2 Pomiary realizacyjne, GUGIK - 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1 Osnowy realizacyjne, GUGIK - 1983.
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MAKRONIWELACJA TERENU - CZESC 02 —- WYKONANIE WYKOPOW W
GRUNTACH | + V KAT.

19 WSTEP

19.1 PRZEDMIOT STWiORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
wykopdw w gruntach nieskalistych koniecznych dla wykonania drogi wewnetrznej, miejsc
postojowych oraz uksztattowania terenu, w ramach robét budowlanych zwigzanych z budowg
zadaszenia i drogi dojazdowej na terenie ZOZ w Brodnicy.

19.2 ZAKRES STOSOWANIA STWIORB

Specyfikacje techniczne sg stosowane jako wytyczne przy wykonaniu i odbiorze robot realizacji
przedmiotowe] inwestycji w zakresie okreslonym w pkt.1.1.

Niniejsza STWIORB nalezy rozpatrywac i stosowac facznie z STWiORB J105_ST_A_00 -
WYMAGANIA OGOLNE

19.3 ZAKRES ROBOT OBJETYCH STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robdt przy wyznaczeniu obiektéw i
obejmuja:

¢ wykonanie wykopdw wraz z zatadunkiem i transportem gruntu na odktad Wykonawcy i
plantowaniem skarp i poboczy.

19.4 OKRESLENIA PODSTAWOWE

Gtebokos¢ wykopu - odlegtos¢ miedzy terenem a osig koryta gruntowego w wykopie mierzona

w kierunku pionowym.

Podtoze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy lezacy bezposrednio pod konstrukcja nawierzchni
stanowigcy powierzchnie robdt ziemnych.

Podtoze budowli ziemnej ( wykopu )- strefa gruntu rodzimego ponizej podtoza nawierzchni.

19.5 OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot, oraz za zgodnos¢ z Dokumentacjg
Projektowa, ST i poleceniami Inspektora.

Ogdlne wymagania dot. robdt podano w niniejszej ST — czes¢ ,,Wymagania Ogdlne”.

20 MATERIALY
Nie wystepuja.

21 SPRZET

Do wykonania wykopow i przemieszczania gruntu oraz do zageszczania moze by¢ stosowany sprzet:
¢ koparki

¢ koparko-tadowarki

e zgarniarki

* rowniarki samojezdne

¢ walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.

¢ lub inny sprzet zaakceptowany przez Menedzera Projektu

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na wtasciwosci gruntu podtoza.

22 TRANSPORT

Ogdlne wymagania i ustalenia dotyczgce transportu okreslono w niniejszej ST - czes¢
»Wymagania ogdlne”.
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Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do rodzaju
gruntu (materiatu), jego objetosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odlegtosci transportu.
Wydajnos¢ srodkéw transportowych powinna byé ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu
stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu (materiatu).

Zwiekszenie odlegtosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢ podstawa roszczen
Wykonawcy, dotyczgcych dodatkowej zaptaty za transport, o ile zwiekszone odlegtosci nie zostaty
wczesniej zaakceptowane na pismie przez Inspektora.

23 WYKONANIE ROBOT

23.1 ZASADY PROWADZENIA ROBOT

Sposdb wykonania skarp wykopu powinien gwarantowac ich statecznosé w catym okresie rowadzenia
robdt, a naprawa uszkodze, wynikajgcych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykopu, ich
podciecia lub innych odstepstw od dokumentacji projektowej obcigza Wykonawce.

Wykonawca powinien wykonywac wykopy w taki sposéb, aby grunty o réznym stopniu przydatnosci
do innych robét drogowych byty odspajane oddzielnie, w sposdb uniemozliwiajgcy ich wymieszanie.
Odstepstwo od powyzszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym ukfadem warstw
geotechnicznych, wymaga zgody Inspektora. Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypéw
powinny by¢ bezposrednio wbudowane w nasyp lub przewiezione na odktad. O ile Inspektor dopusci
czasowe sktadowanie odspojonych gruntow, nalezy je odpowiednio zabezpieczy¢ przed nadmiernym
zawilgoceniem.

Roboty przygotowawcze-odtworzenie osi trasy i punktow wysokosciowych, usuniecie drzew i
krzewdw, zdjecie warstwy humusu, oraz ew. rozbidrki elementéw drég i ulic nalezy wykonaé zgodnie
z Dokumentacjg Projektowg i odpowiednimi wymaganiami przedmiotowych ST.

23.2 DOKLADNOSC WYKONANIA WYKOPOW

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie, od osi projektowanej nie powinny by¢
wieksze niz 10 cm. Rdznica w stosunku do projektowanych rzednych robét ziemnych nie moze
przekracza¢ + 1 cmi-3 cm.

Szerokos$¢ goérnej powierzchni korpusu nie moze réznic sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz
10 cm, a krawedzie korony drogi nie powinny mie¢ wyraznych zataman w planie.

Pochylenie skarp nie powinno réznic sie od projektowanego o wiecej niz 10% jego wartosci
wyrazonej tangensem kata. Maksymalne nierownosci na powierzchni skarp nie powinny przekraczaé
10 cm przy pomiarze tata 3-metrowa, albo powinny by¢ spetnione inne wymagania dotyczace
nieréwnosci, wynikajace ze sposobu umocnienia powierzchni skarpy.

23.3 ODWODNIENIA PASA ROBOT ZIEMNYCH

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowigcych elementy systeméw odwadniajgcych, ujetych w
dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagajg tego warunki terenowe, wykonac
urzadzenia, ktore zapewnia odprowadzenie wdd gruntowych i opadowych poza obszar robét
ziemnych tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma
obowigzek takiego wykonywania wykopéw, aby powierzchniom gruntu nadawaé w catym okresie
trwania robot spadki, zapewniajace prawidtowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegng nawodnieniu, ktére spowoduje ich
dtugotrwatg nieprzydatnos¢, Wykonawca ma obowigzek usuniecia tych gruntéw i zastgpienia ich
gruntami przydatnymi na wtasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optat ze strony
Zamawiajgcego za te czynnosci, jak rowniez za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wdd do istniejgcych zbiornikéw naturalnych i urzadzen odwadniajgcych musi by¢
poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.
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23.4 ODWODNIENIE WYKOPOW

Technologia wykonania wykopu musi umozliwiac jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie
trwania robot ziemnych. Wykonanie wykopdw powinno postepowac w kierunku podnoszenia sie
niwelety.

W czasie robét ziemnych nalezy zachowaé odpowiedni spadek podtuzny i nadac¢ przekrojom
poprzecznym spadki, umozliwiajgce szybki odptyw wdéd z wykopu. O ile w dokumentacji projektowej
nie zawarto innego wymagania, spadek poprzeczny nie powinien by¢ mniejszy niz 4% w przypadku
gruntow spoistych i nie mniejszy niz 2% w przypadku gruntéw niespoistych. Nalezy uwzgledni¢
ewentualny wptyw kolejnosci i sposobu odspajania gruntéw oraz termindw wykonywania innych
robot na spetnienie wymagan dotyczgcych prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie postepu
robot ziemnych.

Zrédta wody, odstoniete przy wykonywaniu wykopdéw, nalezy ujaé¢ w rowy i /lub dreny.

Wody opadowe i gruntowe nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa robét ziemnych.

23.5 WYMAGANIA DOTYCZACE ZAGESZCZENIA | NOSNOSCI GRUNTU W KORYCIE W GRUNCIE
RODZIMYM

(dotyczy gruntéw rodzimych niewzmacnianych spoiwami lub przy wymianie gruntow)
Zageszczenie gruntu w podtozu wykopu i na powierzchni robdt ziemnych powinno

spetnia¢ wymagania, dotyczgce minimalnej wartos$ci wskaznika zageszczenia (Is), oraz nosnosci
E2 podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia (lub maksymalna warto$¢ wskaznika
odksztatcenia) i wtérnego modutu odksztatcenia E2

Minimalna wartos¢ I dla:
Strefa autostrad innych drég

korpusu i drog ruch ciezki ruch mniejszy
ekspresowych i bardzo ciezki od ciezkiego

Gorna warstwa o grubosci 20 cm 1,03 1,00 1,00

Na gtebokosci od 20 do 50 cm od
. . s 1,00 1,00 0,97
powierzchni robét ziemnych

Jezeli wartosci wskaznika zageszczenia lub nosnosci okreslone w tablicy 1 nie mogg by¢ osiggniete
przez bezposrednie zageszczanie gruntdw rodzimych, to nalezy podjac¢ srodki w celu ulepszenia
gruntu podtoza, umozliwiajgcego uzyskanie wymaganych wartosci.

Koniecznos¢ doprowadzenia gruntu podtoza w korycie do wymaganych parametréw nie moze
stanowi¢ podstawy do roszczenia o dodatkowa zaptate. Mozliwe do zastosowania srodki proponuje
Wykonawca i przedstawia do akceptacji Inspektorowi.

Nosnos¢ i wskaznik odksztatcenia (jezeli nie jest mozliwe badanie wskaznika zageszczenia) warstwy
gruntu zgodnie z tablica 1 nalezy sprawdzaé na podstawie pomiaru pierwotnego i wtérnego modutu
odksztatcenia E2 zgodnie z PN-02205:1998 zatgcznik B w zakresie obcigzert 0.05 MPa do 0.25 MPa. Do
obliczen nalezy przyjgé zakres 0,05 MPa do 0,15 MPa.

23.6 RUCH BUDOWLANY

Nie nalezy dopuszczac ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubo$¢ warstwy gruntu (nadktadu)
powyzej rzednych robdt ziemnych jest mniejsza niz 0,3 m. Z chwila przystgpienia do ostatecznego
profilowania dna wykopu dopuszcza sie po nim jedynie ruch maszyn wykonujacych te czynnos¢
budowlang. Moze odbywac sie jedynie sporadyczny ruch pojazddw, ktdre nie spowodujg uszkodzen
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powierzchni korpusu. Naprawa uszkodzen powierzchni robét ziemnych, wynikajgcych z
niedotrzymania podanych powyzej warunkéw obcigza Wykonawce robét ziemnych.

24 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

24.1 OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT
Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w niniejszej ST cze$¢ ,, Wymagania ogdlne”

24.2 KONTROLA WYKONANIA WYKOPOW - CZESTOTLIWOSC BADAN | POMIAROW

Kontrola wykonania wykopow polega na sprawdzeniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w
dokumentacji projektowej i ST.

W czasie kontroli szczegdlna uwage nalezy zwrdcié na:

* sposdb odspajania gruntow nie pogarszajacy ich wtasciwosci,

* zapewnienie statecznosci skarp,

¢ odwodnienie wykopdéw w czasie wykonywania robét i po ich zakoriczeniu,

¢ doktadnos$¢ wykonania wykopdw (usytuowanie i wykonczenie),

Szerokos¢ korpusu ziemnego

Szerokosé korpusu ziemnego nie moze rdznic sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz 10 cm.
Odchylenie osi korpusu ziemnego nie moze réznic sie od projektu wiecej niz 10 cm.

Szerokos¢ dna rowow

Szerokosé dna rowdéw nie moze rdznic sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz 5 cm.
Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie mogg réznié sie od rzednych projektowanych o wiecej niz
-3cm lub +1 cm.

Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie moze réznic¢ sie od pochylenia projektowanego o wiecej niz 10% wartosci
pochylenia wyrazonego tangensem kata.

Rownos¢ skarp

Nieréwnosci skarp, mierzone tata 3-metrowa, nie mogg przekracza¢ 10 cm.

SPADEK podtuzny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podtuzny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sprawdzony przez pomiar
niwelatorem rzednych wysokosciowych, nie moze dawac rdéznic, w stosunku do rzednych
projektowanych, wiekszych niz -3 cm lub +1 cm.

25 ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robét podano w niniejszej ST czes¢ ,,Wymagania ogdlne”.

26 OBMIAR ROBOT
Wg Kontraktu

27 PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntéw

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntéw

PN-B-04493: Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci biernej

PN-S-02205: Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

Wykonanie i odbiér robdt ziemnych dla drég szybkiego ruchu, IBDiM, Warszawa 1978.
Instrukcja badan podtoza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDP,Warszawa 1998
Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.
Wytyczne wzmacniania podfoza gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Warszawa
2002.
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MAKRONIWELACJA TERENU - CZESC 03 — WYKONANIE NASYPOW

28 WSTEP

28.1 PRZEDMIOT STWiORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét
przy wykonaniu nasypow koniecznych dla wykonania drég wewnetrznych, miejsc postojowych oraz
uksztattowania terenu, w ramach robdét budowlanych zwigzanych budowg zadaszenia i drogi
dojazdowej na terenie ZOZ w Brodnicy.

28.2 ZAKRES STOSOWANIA STWIORB

Specyfikacje techniczne sg stosowane jako wytyczne przy wykonaniu i odbiorze robot realizacji
przedmiotowe] inwestycji w zakresie okreslonym w pkt.1.1.

Niniejsza STWIORB nalezy rozpatrywac i stosowac fgcznie z STWiORB J105_ST_A_00 -
WYMAGANIA OGOLNE.

28.3 ZAKRES ROBOT OBJETYCH STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczg prowadzenia robdt przy wykonaniu nasypéw
okreslonych w Dokumentacji Projektowej i obejmuja:
¢ wykonanie nasypow drogowych wraz z pozyskaniem i transportem gruntu z dokopu.

28.4 OKRESLENIA PODSTAWOWE

Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu albo rozdrobnionych odpadéw
przemystowych, spetniajgca warunki statecznosci i odwodnienia.

Korpus drogowy - nasyp lub ta czes$¢ wykopu, ktora jest ograniczona korona drogi i skarpami
rowow.

Wysokos$¢ nasypu - réznica rzednej terenu i rzednej robot ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu.
Nasyp niski - nasyp, ktérego wysokosc¢ jest mniejsza ni_ 1m.

Nasyp sredni - nasyp, ktérego wysokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysokosc¢ przekracza 3 m.

Wykop ptytki - wykop, ktérego gtebokosc¢ jest mniejsza ni_ 1 m.

Wykop $redni - wykop, ktérego gtebokosé jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

Wykop gteboki - wykop, ktérego gtebokos¢ przekracza 3 m.

Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, pofozone poza pasem prowadzonych
robot drogowych.

Odktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntéw pozyskanych w czasie
wykonywania wykopdw, a nie wykorzystanych do budowy nasypdw oraz innych prac zwigzanych z
trasg drogowa.

Wskaznik zageszczenia gruntu - wielkos¢ charakteryzujgca stan zageszczenia gruntu,

okreslona wedtug wzoru:

IS=pd/pds

gdzie:

pd - gesto$¢ objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu (Mg/m3),

pds - maksymalna gestosc objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, okreslona
w normalnej prébie Proctora, zgodnie z PN-B-04481, stuzgca do oceny zageszczenia

gruntu w robotach ziemnych.

Wskaznik réznoziarnistosci - wielkos¢ charakteryzujaca zageszczalnosé gruntéw niespoistych,
okreslona wedtug wzoru:

U=d60/d10, gdzie:

d60 - srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60% ziaren gruntu, (mm),

d10 - srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10% ziaren gruntu, (mm),

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w niniejszej ST czes$¢ "Wymagania ogdlne".
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28.5 OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt, oraz za zgodnos¢ z Dokumentacja
Projektowq, ST i poleceniami Menedzera Projektu.
Ogdlne wymagania dot. robdt podano w niniejszej ST - czes$¢ ,,Wymagania Ogélne”.

29 MATERIALY

29.1 OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatdw, ich pozyskania i sktadowania podano w niniejszej ST
czes$¢ "Wymagania ogdlne".

29.2 ZASADY WYKORZYSTANIA GRUNTOW

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow winny by¢ przez Wykonawce wykorzystane do budowy
nasypow zgodnie z Dokumentacjg Projektowg. Grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykopdéw
a bedace nadmiarem robot ziemnych w ilosci jak w przedmiarze robot bedg wywiezione na odktad.
Grunty przydatne do budowy nasypéw mogg by¢ wywiezione poza teren budowy tylko woéwczas, gdy
stanowig nadmiar objetosci robét ziemnych i za zezwoleniem Inspektora.

Materiaty nieprzydatne do budowy nasypoéw winny by¢ wywiezione przez Wykonawce na odktad.
Zapewnienie terenéw na odktad nalezy do obowigzkéw Wykonawcy. Inspektor moze nakazaé
pozostawienie na terenie budowy materiatéw, ktdrych czasowa nieprzydatnosé wynika jedynie z
powodu zamarzniecia lub nadmiernej wilgotnosci.

29.3 WYMAGANIA OGOLNE DLA MATERIAtOW DO BUDOWY NASYPOW

Nasypy nalezy wykonywac wytgcznie z materiatéw spetniajgcych wymagania zawarte w PN-S-
02205:1998 i sg zaakceptowane przez Inspektora. Akceptacja powinna nastepowac na biezgco, w
czasie trwania robot ziemnych, na podstawie przedktadanych przez Wykonawce wynikéw badan
laboratoryjnych okreslonych w niniejszej specyfikacji.

W przypadku stosowania materiatéw o ograniczonej przydatnosci Wykonawca ma obowigzek
uwzgledniania wszystkich zastrzezen dotyczgcych technologii wykonania i miejsc wbudowania tych
materiatéw okreslonych w klauzuli 2.3.1.

29.3.1 Wyb6r materiatéw do budowy nasypow

Wskaznik réznoziarnistosci gruntu powinien wynosi¢ co najmniej 3. Grunty o mniejszym wskazniku
réznoziarnisto$ci mozna stosowac warunkowo, jezeli wstepne préby na odcinku doswiadczalnym
wykazg mozliwos¢ uzyskania wymaganego zageszczenia.

Do gornych i dolnych warstw nasypow nieprzydatne sg ity i inne grunty spoiste o granicy ptynnosci
powyzej 60 % oraz grunty organiczne (o zawartosci czesci organicznych lom>2%), z wyjatkiem
piaskow préchnicznych o lom_5%. Nie nalezy réwnie_ wykorzystywaé gruntéw
trudnozageszczalnych, ktérych maksymalna gestos¢ objetosciowa szkieletu jest mniejsza niz

1,6 g/cm3 (nie dotyczy to zuzli i popiotdw).

Do gdérnych warstw nasypdéw nieprzydatne sg takze grunty spoiste o granicy ptynnosci wL>35. W
przypadku wbudowywania w strefie do 50 cm ponizej powierzchni robét ziemnych piaskéw
drobnoziarnistych powinny one mie¢ wskaznik nosnosci Wno$=100.

30 SPRZET
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu jak w ST B_02_01 czes$¢ 02.

31 TRANSPORT
Ogdlne wymagania dotyczgace sprzetu jak w ST B_02_01 cze$¢ ,Wymagania ogdlne”.

31.1 TRANSPORT GRUNTU

Do transportu gruntu uzyskanego z wykopu na odktad mogg by¢ stosowane nastepujace srodki
transportu:

17



¢ samochody samowytadowawcze,

* ziemiowozy,

e zgarniarki.

Wybor srodkéw transportu oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii gruntu
(materiatu), jego objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od odlegtosci transportu.
Wykonawca ma obowigzek zorganizowania transportu z uwzglednieniem wymogow bezpieczenstwa
zaréwno w obrebie pasa drogowego, jak i poza nim. Przy ruchu po drogach publicznych $rodki
transportu powinny spetnia¢ wymagania podane w czes¢ "Wymagania ogdlne".

32 WYKONANIE ROBOT
Ogdlne wymagania dotyczgce wykonania robot jak w ST B_02_01 czes¢ ,, Wymagania ogdlne”.
32.1 BUDOWA NASYPOW

32.1.1 Dostawy materiatu na nasypy

Wykonawca jest zobowigzany do prowadzenia kontroli dostaw oraz wykonania zgodnie z ustalong w
Programie Zapewnienia Jakosci czestotliwoscig laboratoryjnych badan kontrolnych.

Wyniki tych badan nalezy przekazywaé w okreslonym trybie nadzorowi. W Umowie z dostawca
(producentem) oraz w Programie Zapewnienia Jakosci nalezy jednoznacznie okresli¢ sposdb
postepowania w przypadku dostawy materiatu niezgodnego z wymaganiami niniejszej

Specyfikacji. Pochodzenie materiatu i jego jako$¢ powinny by¢ wczesniej zaaprobowane przez
Menedzera Projektu. Wykonawca powinien zaproponowac zrddto (zrédta) dostaw materiatow

oraz przedstawi¢ wyniki badan jakosci w ramach PZJ.

32.1.2 Wymagania ogdlne dla nasypow

W celu zapewnienia statecznosci nasypu i jego rwnomiernego osiadania, nalezy przestrzegac
nastepujacych zasad:

o styk dwdch przylegtych czesci nasypu, wykonanych z réznorodnych gruntéw wykonac przy pomocy
stopni,

¢ gdrna warstwe nasypu (mierzona od spagu platformy roboczej) o grubosci co najmniej 0,50 m
wykonaé z materiatu o wtasnosciach okreslonych w klauzuli 2.3.2,

* nasypy nalezy wykona¢ metoda warstwowa,

* nasypy powinny by¢ wznoszone réwnomiernie na catej szerokosci,

¢ grubos¢ warstwy w stanie luznym powinna byc odpowiednio dobrana w zaleznosci od rodzaju
gruntu i sprzetu uzytego do zageszczania,

* przystgpienie do uktadania kolejnej warstwy nasypu moze nastgpié dopiero po stwierdzeniu
prawidtowego wykonania warstwy poprzedniej,

e grunty o réznych wtasciwosciach nalezy uktada¢ w oddzielnych warstwach,

¢ grunty spoiste nalezy wbudowywaé w dolne warstwy nasypdéw, a grunty niespoiste w gorne,

e warstwy gruntu przepuszczalnego nalezy uktadaé poziomo, a warstwy gruntu mato rzepuszczalnego
ze spadkiem gérnej powierzchni okoto 4 %,

¢ uksztattowanie powierzchni warstwy powinno uniemozliwia¢ lokalne gromadzenie sie wody.

32.1.3 Wymagana doktadno$¢ wykonania nasypéw

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w nasypie, od osi projektowanej nie powinny by¢ wieksze niz + 10
cm. Réznica w stosunku do projektowanych rzednych robét ziemnych nie moze przekracza¢ +1 cmii -
3 cm.

Szerokosé korpusu nie moze réznié sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz + 10 cm, a krawedzie
korony drogi nie powinny miec¢ wyraznych zataman w planie.

Pochylenie skarp nie powinno réznié sie od projektowanego o wiecej niz 10% jego wartosci
wyrazonej tangensem kata. Maksymalna gtebokos¢ nierownosci na powierzchni skarp nie powinna
przekracza¢ 10 cm przy pomiarze tata 3-metrowa. Rowy powinny spetnia¢ wymagania podane w ST
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B_02_01 cze$¢ 02. Z profilowanej powierzchni skarp nalezy usung¢ kamienie wieksze niz 80 mm a
pochylenie poprzeczne gérnej powierzchni nasypu winno by¢ wykonane z tolerancja + 1%.

32.1.4 Przygotowanie podtoza w obrebie podstawy nasypow

Przed przystgpieniem do wykonywania nasypu nalezy w obrebie jego podstawy zakoriczy¢ roboty
przygotowawcze, okreslone w Dokumentacji Projektowej oraz w ST B_02_01 czes¢ 01.
Wykonaweca przy uzyciu widocznych palikdéw wyznaczy zarysy skarp nasypdw zgodnie z norma
PN-S-02205. Przed przystgpieniem do wykonywania nasypéw Wykonawca dokona obmiaru
terenu po zdjetej warstwie humusu.

32.1.5 Odwodnienie pasa robét ziemnych

Niezaleznie od budowy urzadzen stanowigcych elementy systeméw odwadniajacych, ujetych w
Dokumentacji Projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagajg tego warunki terenowe, wykonac¢
urzadzenia, ktore zapewnia odprowadzenie wdd gruntowych i opadowych poza obszar robét
ziemnych tak, aby zabezpieczyé grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma
obowigzek takiego wykonywania wykopdw i nasypdéw, aby powierzchniom gruntu nadawaé w catym
okresie trwania robot spadki, zapewniajace prawidtowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegng nawodnieniu, ktore spowoduje ich
dtugotrwatg nieprzydatnos¢, Wykonawca ma obowigzek usuniecia tych gruntéw i zastgpienia ich
gruntami przydatnymi na wtasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych opfat ze strony
Zamawiajgcego za te czynnosci, jak rownie_ za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wdd do istniejgcych zbiornikéw naturalnych i urzadzen odwadniajgcych musi by¢
poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.

32.1.6 Zageszczenie i nosnos¢ gruntéw w podtozu nasypéw

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej roztozeniu powinna byé zageszczona z zastosowaniem
sprzetu odpowiedniego dla danego rodzaju gruntu oraz wystepujgcych warunkéw.

Roztozone warstwy gruntu nalezy zageszcza¢ od krawedzi nasypu w kierunku jego osi.

Grubos¢ warstwy zageszczonej powinna by¢ ustalona z uwzglednieniem wspoétczynnika spulchnienia
gruntu oraz zatozonej grubosci warstwy po osiggnieciu wymaganego zageszczenia. Wykonawca
powinien przeprowadzi¢ prébne zageszczenie gruntéw w celu okreslenia grubosci warstw i liczby
przejs¢ sprzetu zageszczajgcego. Wiasciwe roboty mogg byé prowadzone dopiero po zatwierdzeniu
wynikéw badan przez Inzyniera.

W zaleznosci od uziarnienia stosowanych materiatow, zageszczenie warstwy nalezy okreslaé za
pomocg oznaczenia wskaZnika zageszczenia lub pordwnania pierwotnego i wtdérnego modutu
odksztatcenia.

Wskaznik zageszczenia gruntdow w nasypach okreslony wg normy BN-88/8931-12 powinien na catej
szerokosci korpusu spetnia¢ wymagania:

Dla drogi krajowej i wojewddzkiej:

-gdrna warstwa o grubosci 20 cm - 15> 1,0; E; 2 100 MPa,

-warstwy nasypu na gtebokosci od niwelety robét ziemnych ponizej 1,2 m - Is > 1,0; E, 2 60 MPa;
Drogi powiatowe i lokalne:

-gdrna warstwa o grubosci 20 cm - 15> 1,0; E, 2 60 MPa,

-warstwy nasypu na gtebokosci od niwelety robét ziemnych ponizej 1,2 m - 15> 0,97; E, 2 45 MPa;
Drogi dojazdowe:

-gérna warstwa o grubosci 20 cm - 15> 1,0; E, > 60 MPa,

-warstwy nasypu na gtebokosci od niwelety robét ziemnych ponizej 1,2 m - 15> 0,97; E, > 30 MPa;
Jako kryterium oceny dobrego zageszczenia gruntu stosuje sie poréwnanie wartosci modutow
odksztatcenia, gdzie warto$¢ stosunku modutu wtérnego do pierwotnego modutu odksztatcenia,
okreslonych zgodnie z normg PN-S-02205 Zatgcznik B, nie powinna by¢ wieksza od 2,2. Natomiast
nos$nos¢ nasypu okresla sie modutem wtérnym.
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Na skarpach powierzchniowa warstwa gruntu grubosci do 20 cm powinna mieé wskaznik
zageszczenia Is > 0,95. Z zageszczania gruntu na skarpach mozina zrezygnowaé pod warunkiem
uktadania warstw nasypu z poszerzeniem, o co najmniej 0,50 m, a nastepnie zebrania tego nadktadu.
Jezeli badania kontrolne wykazg, ze zageszczenie warstwy nie jest wystarczajgce, to Wykonawca
powinien spulchni¢ warstwe, doprowadzi¢ grunt do wilgotnosci optymalnej i powtdrnie zagescic.
Jezeli powtdrne zageszczenie nie spowoduje uzyskania wymaganego wskaznika zageszczenia
Wykonawca usunie warstwe i wbuduje nowy materiat.

32.1.7 Wykonywanie nasypow

Wykonywanie nasypow w okresie deszczéw

Nie zezwala sie na wbudowywanie gruntéw przewilgoconych, ktdrych stan uniemozliwia osiggniecie
wymaganego wskaznika zageszczenia. Wykonywanie nasypdw nalezy przerwad, jezeli wilgotnosc
gruntu przekracza wartos¢ dopuszczalng, to znaczy jest wieksza od wilgotnosci optymalnej o wiecej
niz 10 % jej wartosci.

Na warstwie gruntu spoistego, uplastycznionego na skutek nadmiernego zawilgocenia, przed jej
osuszeniem i powtdrnym zageszczeniem nie wolno uktadaé nastepnej warstwy gruntu.

Osuszenie mozna przeprowadzi¢ w sposdb mechaniczny lub chemiczny, zaakceptowany przez
Inzyniera.

W okresie deszczowym nie nalezy pozostawiaé niezageszczonej warstwy do dnia nastepnego. Jezeli
warstwa gruntu niezageszczonego ulegta przewilgoceniu, a Wykonawca nie jest w stanie osuszy¢ jej i
zagesci¢ w czasie zaakceptowanym przez Inzyniera, to moze on nakaza¢ Wykonawcy usuniecie
wadliwej warstwy.

Wykonywanie nasypéw w okresie mrozéw

Niedopuszczalne jest wykonywanie nasypéw w temperaturze, przy ktorej nie jest mozliwe osiggniecie
W nasypie wymaganego wskaznika zageszczenia gruntow.

Nie wolno wbudowywac¢ gruntéw spoistych zamarznietych lub gruntéw przemieszanych ze $niegiem
lub lodem. W czasie duzych opaddéw s$niegu wykonywanie nasypéw powinno by¢ przerwane. Przed
wznowieniem robdt nalezy usungé snieg z powierzchni wznoszonego nasypu.

Jezeli warstwa niezageszczonego gruntu spoistego zamarzta, to nie nalezy jej przed rozmarznieciem
zageszczac lub uktadac na niej nastepnych warstw.

32.1.8 Zageszczenie gruntu

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej roztozeniu powinna byé zageszczona z zastosowaniem
sprzetu odpowiedniego dla danego rodzaju gruntu oraz wystepujacych warunkéw.

Roztozone warstwy gruntu nalezy zageszcza¢ od krawedzi nasypu w kierunku jego osi.

Grubos¢ warstwy zageszczonej powinna by¢ ustalona z uwzglednieniem wspdtczynnika spulchnienia
gruntu oraz zatozonej grubosci warstwy po osiggnieciu wymaganego zageszczenia. Wykonawca
powinien przeprowadzi¢ prébne zageszczenie gruntéw w celu okreslenia grubosci warstw i liczby
przejs¢ sprzetu zageszczajgcego. Wiasciwe roboty mogg byé prowadzone dopiero po zatwierdzeniu
wynikéw badan przez Inzyniera.

W zaleznosci od uziarnienia stosowanych materiatow, zageszczenie warstwy nalezy okreslaé za
pomocg oznaczenia wskaZnika zageszczenia lub pordwnania pierwotnego i wtdérnego modutu
odksztatcenia.

Wskaznik zageszczenia gruntéw w nasypach okreslony wg normy BN-88/8931-12 powinien na catej
szerokosci korpusu spetnia¢ wymagania:

Dla drogi krajowej i wojewddzkiej:

-gdrna warstwa o grubosci 20 cm - 15> 1,0; E;, 2 100 MPa,

-warstwy nasypu na gtebokosci od niwelety robét ziemnych ponizej 1,2 m - Is > 1,0; E, 2 60 MPa;
Drogi powiatowe i lokalne:

-gdrna warstwa o grubosci 20 cm - 15> 1,0; E, 2 60 MPa,

-warstwy nasypu na gtebokosci od niwelety robét ziemnych ponizej 1,2 m - 15> 0,97; E, 2 45 MPa;
Drogi dojazdowe:
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-gérna warstwa o grubosci 20 cm - 15> 1,0; E, > 60 MPa,

-warstwy nasypu na gtebokosci od niwelety robét ziemnych ponizej 1,2 m - 15> 0,97; E, > 30 MPa;
Jako kryterium oceny dobrego zageszczenia gruntu stosuje sie poréwnanie wartosci modutow
odksztatcenia, gdzie warto$¢ stosunku modutu wtérnego do pierwotnego modutu odksztatcenia,
okreslonych zgodnie z normg PN-S-02205 Zatgcznik B, nie powinna by¢ wieksza od 2,2. Natomiast
nos$nosc nasypu okresla sie modutem wtérnym.

Na skarpach powierzchniowa warstwa gruntu grubosci do 20 cm powinna mieé wskaznik
zageszczenia Is > 0,95. Z zageszczania gruntu na skarpach mozina zrezygnowaé pod warunkiem
uktadania warstw nasypu z poszerzeniem, o co najmniej 0,50 m, a nastepnie zebrania tego nadktadu.
Jezeli badania kontrolne wykazg, ze zageszczenie warstwy nie jest wystarczajgce, to Wykonawca
powinien spulchni¢ warstwe, doprowadzi¢ grunt do wilgotnosci optymalnej i powtdrnie zagescic.
Jezeli powtdérne zageszczenie nie spowoduje uzyskania wymaganego wskaznika zageszczenia
Wykonawca usunie warstwe i wbuduje nowy materiat.

33 DOKOPY

Miejsca dokopdw zostang wybrane przez Wykonawce i musza by¢ zaakceptowane przez Inspektora.
Pozyskiwanie gruntu dokopu moze rozpoczgac sie dopiero po pobraniu probek i zbadaniu przydatnosci
zalegajgcego gruntu do budowy nasypdow oraz po wydaniu zgody na piSmie przez Inspektora.

34 KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogdlne zasady kontroli jakosci jak w ST B_02_01 czes$¢ 02.

34.1 KONTROLA WYKONANIA NASYPOW

Sprawdzenie wykonania nasypdéw polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami
okreslonymi w niniejszej Specyfikacji oraz w Dokumentacji Projektowej.

W czasie kontroli szczegdlna uwage nalezy zwrdcié na:

¢ badania przydatnosci gruntéw do budowy nasypodw,

* badania prawidtowosci wykonania poszczegdlnych warstw nasypu,

¢ badania zageszczenia nasypu,

* pomiary ksztattu nasypu,

34.2 BADANIA PRZYDATNOSCI GRUNTOW DO BUDOWY NASYPOW

Badania powinny by¢ przeprowadzone na probkach pobranych z kazdej partii przeznaczonej do
wbudowania w korpus ziemny, pochodzacej z nowego zrédta, jednak nie rzadziej niz raz na 10000 m3
robot ziemnych na catosc robét.

Kazde badanie powinno okreslac:

¢ sktad granulometryczny, wg PN-B-04481,

¢ zawartosc¢ czesci organicznych, metoda chemiczna przez utlenianie za pomocg dwuchromianu
potasu,

» wilgotnos$¢ naturalna, wg PN-B-04481,

* wilgotnos$¢ optymalna i maksymalna gestos$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego, wg PNB-
04481,

 granice ptynnosci, wg PN-B-04481, (dla gruntéw spoistych)

e kapilarnosc¢ bierna, wg PN-B-04493,

» wskaznik piaskowy gruntu wg BN-64/8931-01,

* wspdtczynnik filtracji wg BN-76/8950-03, jezeli grunt musi spetnia¢ okre$lone wymagania

ze wzgledu na lokalizacje jego wbudowania.

34.3 BADANIA PRAWIDEOWOSCI WYKONANIA POSZCZEGOLNYCH WARSTW

Badania polegajg na sprawdzeniu:
¢ prawidtowosci rozmieszczenia gruntdw o réznych wtasciwosciach w nasypie,
¢ odwodnienia kazdej warstwy,
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¢ grubosci kazdej warstwy i jej wilgotnosci przy zageszczaniu, badania nalezy prowadzi¢ nie rzadziej
niz raz na 500 m2,

¢ nadania spadkow warstwom z gruntdw spoistych,

® przestrzegania ograniczen dotyczacych wbudowania gruntow w okresie deszczow i mrozow.

34.4 BADANIA ZAGESZCZENIA NASYPU ORAZ PODLOZA NASYPU

Sprawdzenie polega na skontrolowaniu zgodnosci wskaznika zageszczenia Is lub stosunku modutéw
odksztatcenia z wartosciami okreslonymi w klauzulach 5.2.8.1 oraz 5.2.6. Wyniki kontroli nalezy
wpisywacé do dokumentéw kontrolnych. Prawidtowos$¢ zageszczenia konkretnej

warstwy nasypu lub podtoza pod nasypem powinna by¢ potwierdzona przez Menedzera

Projektu w dokumentach stanowigcych zatgcznik do Dziennika Budowy.

34.5 POMIARY KSZTALTU NASYPU

Pomiary obejmuja kontrole:

* prawidtowosci wykonania skarp poprzez skontrolowanie zgodnosci z wymaganiami dotyczgcymi
pochyle i doktadnosci wykonania skarp,

 szerokosci korony korpusu poprzez poréwnanie szerokosci korony korpusu na poziomie
wykonywanej warstwy gruntu z szerokos$cig wynikajgca z wymiaréw geometrycznych korpusu
okreslonych w Dokumentacji Projektowej.

35 ODBIOR ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczgce odbioru robdt podano w niniejszej ST czes$¢ ,,Wymagania ogdlne”.

36 OBMIAR ROBOT
Wg Kontraktu

37 PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.

PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntow.
PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczenie kapilarnosci biernej.
BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego.
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
DLA ROZBUDOWY MIEJSC PARKINGOWYCH WRAZ Z ZADASZENIEM Z MIEJSCEM DLA
PROZNIOWYCH KOLEKTOROW SLtONECZNYCH ORAZ DROGA DOJAZDOWA NA TERENIE ZOZ W
BRODNICY

B — ROBOTY ZIEMNE | DROGOWE

03 —KORYTO Z PROFILOWANIEM
| ZAGESZCZANIEM PODLOZA

CPV 45230000-8 Roboty budowlane w zakresie budowy rurociagéw, linii
komunikacyjnych i elektroenergetycznych, autostrad, drég, lotnisk i
kolei; wyréwnywanie terenu

CPV 45233000-8 Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz
wykonywania nawierzchni autostrad, drog

CPV 45233120-6 Roboty w zakresie budowy drog

Marzec 2017



SPIS TRESCI
1.1. PRZEDMIOT STWIORB ...ttt eeeeee e eeeee et eteeee e eeeeseeee et eeesesetasseeeeaeaseseateseeeaeeeseeeaeeeseseneseen
1.2. ZAKRES STOSOWANIA STWIORB ....cuvveeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeteeeeeeeeeseeeeeeeesaseseseesesesesessasesesesesesseseseeeneeaes
1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH STWIORB. ...ttt et eeeeeeeeeeeeeseeeeeeeeteeeeeeeeeeeeeeseaseeseseeeseseseeseseseneeees
1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWIE ...ttt et e e eeteeeeeeeasaseeeaeeeeeseseaseaeaseseseaeaeeseseseneaeaes
1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT ...ttt eeeeeeeeeee et e e eeeeeeseeeeeeeeeeeeenanene
2 IVIATERIALY ettt et e et ee et et e e ee et e e eeee et eseeeeea e et eseseaeatas et aseseaee et eseseaeeeeeeeeeeeaeeseeeneaeenane
3L S PRZET ettt ettt et ettt et et et et et et et et e e te e e e n e e e e et e enenenenenen et enenenes
3.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU....eeeeveeieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeseeeeeseteseseeeseseseeessseessnesenenens
3.2. SPRZET DO WYKONANIA ROBOT ...ttt aeses s s st s s snsesasees
B, TRANSPORT ..ttt ettt et ettt eteseae et eseses et eeesese e et eses et et eseseeseseseateseseseaseseseneseatssesesesaseaenes
5. WYKONANIE ROBOT ..ottt ee et te et et e e eetesese et esesesetesesenesaeseassaseseseateseseneaeessseneneaeas
5.1, WARUNKI OGOLNE ... eeeeeeeeteeeeeeeeeeeteteeetetes e eeteeesese et st eseseseeteseseseesstesenesaeseseetaseseseesaseseseeasssesens
5.2. WARUNKI PRZYSTAPIENIA DO ROBOT ...ttt ettt sasnes
5.3. WYKONANIE KORYTA ...eeeeeeeeeeeee et tetee et et es et eeeseseetetesesee et et eseseesseeseseaseseseateseseseesesesereessseesens
5.4, PROFILOWANIE PODEOZA ...t eeeeee et et et eeeseeees et eseseaetesasesesesseeteseseseeteseneneeeesnaenens
5.5. ZAGESZCZENIE PODEOZA. ...ttt ettt ettt es s s s s st es et essnsesssees
5.6. UTRZYMANIE KORYTA ORAZ WYPROFILOWANEGO | ZAGESZCZONEGO PODLOZA ...
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT ..eeeeeeeeeeeeeeeeeee e ee et et et et eeeeseseeseeeeseseeseseeseseaseseeseseeneeseaeaseseeseneeeeeeaseneneene
6.1. PROGRAM ZAPEWNIENIA JAKOSC ..ottt et et e et eeeeeaeeteesaeeesa e eeeeeseeeeeeaeeeeeens
6.2. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT ...ttt et ee et eeeeeaneeneeeenesesnenen
65.3. BADANIE W CZASIE ROBOT ...ttt et ee et et eseeee et eeeeeneatessaeesaseseseaeeeeaeseeanneeeens
6.3.1. Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i POMIArOW........cccuvivieiiiiiieceee e e
6.4. ZASADY POSTEPOWANIA Z WADLIWIE WYKONANYMI ODCINKAMI KORYTA .....oovveeeeeeeeererens
7. OBIMIAR ROBOT ..ottt ettt et et et et eae et es et ee et es et ea et eseates et eseese e eaeaeeseeneseeeeseneeseneeeeaeeneneans
8. ODBIOR ROBOT ..ottt ettt eae et e e et eae et es et ee et eseeeea et eseetes et eseene e eeeeeeseeteseaeeseneeseneeeeneaneeeans
9. PODSTAWA PEATNOSCL ...ttt ee et eeeeeeee e et eeeeeseateseeetesseseseeeseeeseseseneeeeaeaseseseseaseseseneaeeeeeeaeneeas
10. PRZEPISY ZWIAZANE ...ttt ettt eee et e s e et eseeee et eeeeeaeaeasseeeeaseaee et eeeseneeeseeeesesaseseseseaeeeans



1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét budowlanych (STWiORB)
sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonywaniem drogi dojazdowej z
parkingiem na terenie ZOZ w Brodnicy

1.2. ZAKRES STOSOWANIA STWiORB

Specyfikacje techniczne sg stosowane jako wytyczne przy wykonaniu i odbiorze robot realizacji
przedmiotowe] inwestycji w zakresie okreslonym w pkt.1.1.

Niniejsza STWIORB nalezy rozpatrywac i stosowac tgcznie z STWIORB A_00 ,,Wymagania

ogoblne”

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH STWiORB

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu
wykonanie koryta przeznaczonego do utozenia konstrukcji nawierzchni wraz jego z profilowaniem i
zageszczaniem podtoza gruntowego

Wykonanie robét obejmuje:

- roboty przygotowawcze i pomiarowe,

- oznakowanie robdét prowadzonych w pasie drogowym,

- odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,

- zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na srodki transportowe i odwiezienie na odktad lub nasyp,
- reczne i mechaniczne profilowanie dna koryta lub podfoza gruntowego,

- mechaniczne zageszczenie podtoza,

- utrzymanie koryta lub podtoza,

- przeprowadzenie pomiardow i badan,

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w STWIORB A_00 , Wymagania ogdlne”

Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych
wraz z wszelkimi urzgdzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
Jezdnia - cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielacymi jezdnie.

Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polaczenia.

Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.
Nawierzchnia - warstwa lub zespét warstw stuzgcych do przejmowania i rozktadania obcigzen od
ruchu na podtfoze gruntowe i zapewniajgcych dogodne warunki dla ruchu.

a)Warstwa scieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i
czynnikéw atmosferycznych.

b)Warstwa wigzaca - warstwa znajdujgca sie miedzy warstwa $cieralna a podbudowa, zapewniajgca
lepsze roztozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

c)Warstwa wyrdwnawcza - warstwa stuzgca do wyréwnania nieréwnosci podbudowy lub

profilu istniejgcej nawierzchni.

d)Podbudowa - dolna czes$¢ nawierzchni stuzgca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podtoze.
Podbudowa moze sktada¢ sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.

e)Podbudowa zasadnicza - gérna czes¢ podbudowy spetniajgca funkcje nosne w konstrukgcji
nawierzchni. Moze ona sktadac sie z jednej lub dwdch warstw.

f)Podbudowa pomocnicza - dolna cze$¢ podbudowy spetniajgca, obok funkcji nosnych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podfoza. Moze
zawierac warstwe mrozoochronng, odsgczajaca lub odcinajaca.



g)Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gtdwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed
skutkami dziatania mrozu.

h)Warstwa odcinajgca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czgstek drobnych
gruntu do warstwy nawierzchni lezgcej powyzej.

i)Warstwa odsgczajgca - warstwa stuzgca do odprowadzenia wody przedostajgcej sie do nawierzchni.
Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwiniecie na ptaszczyznie pionowego przekroju w osi
drogi lub obiektu mostowego.

Podtoze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do gtebokosci
przemarzania.

Podtoze ulepszone nawierzchni - gérna warstwa podtoza, lezgca bezposrednio pod nawierzchnig,
ulepszona w celu umozliwienia przejecie ruchu budowlanego i wtasciwego wykonania nawierzchni.
Rekultywacja - roboty majace na celu uporzagdkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robét, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci
na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos¢ z przedstawiona dokumentacja
projektowa , STWIORB i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET

3.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIORB A_00 ,,Wymagania ogdlne” oraz STWiIORB
B_08 ,,DROGI.WYMAGANIA OGOLNE”

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakosé wykonywanych robdt, zaréwno w miejscu tych robot, jak tez

przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku
materiatéw, sprzetu itp.

3.2. SPRZET DO WYKONANIA ROBOT

Sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora.

Liczba i wydajnosc¢ sprzetu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentac;ji projektowej, STWIORB i wskazaniach Inspektora Nadzoru. Sprzet
bedacy wtasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma byé utrzymywany w dobrym
stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inspektorowi kopie dokumentéw
potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to
wymagane przepisami.

Wykonaweca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podtoza powinien wykaza¢ sie
mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:

- réwniarek lub spycharek uniwersalnych z uko$nie ustawianym lemieszem; inspektor

nadzoru moze dopusci¢ wykonanie koryta i profilowanie podtoza z zastosowaniem spycharki z
lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,

- koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),

- walcdw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na wtasciwosci gruntu podtoza.

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w STWiIiORB A_00 ,, Wymagania ogdlne”.
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich Srodkow transportu, ktére nie



wplyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robdt i wtasciwosci przewozonych materiatow.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetnia¢ wymagania dotyczgce przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych.
Wykonawca bedzie usuwac na biezgco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

Srodki transportu nie spetniajace tych warunkéw mogg by¢ dopuszczone przez Inspektora Nadzoru,
pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkdw drég na koszt Wykonawcy.
Do transportu materiatow nalezy stosowac nastepujgce Srodki transportu:

- samochéd samowytadowczy,

- samochdd skrzyniowy,

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. WARUNKI OGOLNE

Ogdlne zasady wykonania robdt podano w STWIORB A_00 ,,Wymagania ogdlne” oraz

STWIORB B_08 ,,DROGI. WYMAGANIA OGOLNE”.

Wykonawca przedstawi projekt wykonania drogi i uzgodni z Inspektorem nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa oraz za jakosc
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robot, za ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektows,
wymaganiami PZJ, projektu organizacji robot oraz poleceniami inspektora nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementdw robdt zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji
projektowej lub przekazanymi na piSmie przez inspektora nadzoru.

W zakres robét pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych
wchodza:

- sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtdéwnych osi trasy i punktow
wysokosciowych,

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

- stabilizowanie punktéw wysokosciowych w sposdb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposdb utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wysokos$ci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialnosci za ich doktadnosé.

5.2. WARUNKI PRZYSTAPIENIA DO ROBOT

Wykonawca powinien przystgpi¢ do wykonania koryta oraz profilowania zageszczenia podtoza
bezposrednio przed rozpoczeciem robdt zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
Wczesniejsze przystgpienie do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczania podtoza, jest
mozliwe wyfacznie za zgoda Inspektora Nadzoru, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym podtozu nie moze odbywac sie ruch budowlany, nie
zwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. WYKONANIE KORYTA

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wczesniej
przygotowane. Nalezy ustawiac je w osi drogi i w rzedach réwnolegtych do osi drogi lub w inny
sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinno
umozliwia¢ naciggniecie sznurkow lub linek do wytyczenia robdt w odstepach nie wiekszych niz co 10
metrow.

Rodzaj sprzetu, a w szczegdlnosci jego moc nalezy dostosowac do rodzaju gruntu, w ktérym
prowadzone sg roboty i do trudnosci jego odspojenia.



Koryto mozna wykonywac recznie, gdy jego szerokos¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na
przyktad na poszerzeniach lub w przypadku robét o matym zakresie. Sposdb wykonania musi by¢
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami i
niniejszej STWIORB, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odktad w miejsce wskazane przez
Inspektora Nadzoru.

Profilowanie i zageszczenie podfoza nalezy wykonad zgodnie z zasadami okreslonymi w

pkt.5.4 i pkt.5.5 .

5.4. PROFILOWANIE PODtOZA

Przed przystgpieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen.
Nalezy usung¢ btoto i grunt, ktory ulegt nadmiernemu nawilgoceniu.

Po oczyszczeniu powierzchni podtoza, ktore ma by¢ profilowane nalezy sprawdzié, czy istniejgce
rzedne terenu umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podtoza. Zaleca
sie, aby rzedne terenu przed profilowaniem byty o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne
podtoza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystepujg zanizenia poziomu w podfozu przewidzianym
do profilowania Wykonawca powinien spulchni¢ podtoze na gtebokos¢ co najmniej 10 cm, lub na
gtebokos¢ zaakceptowana przez Inspektora Nadzoru, dowiezé dodatkowy grunt spetniajgcy
wymagania obowigzujgce dla gérnej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych
rzednych wysokosciowych i zagesci¢ warstwe do uzyskania wartos$ci wskaznika zageszczenia,
okreslonego w tablicy 1 w p. 5.5.

Do profilowania podtoza nalezy stosowac réwniarki. Sciety grunt powinien by¢ wykorzystany w
robotach ziemnych lub w inny sposdb zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

5.5. ZAGESZCZENIE PODLOZA

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystgpic¢ do jego zageszczania. Zageszczanie podtoza
nalezy kontynuowac do osiggniecia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1.
Zageszczenie podtoza nalezy kontrolowaé wedtug normalnej préby Proctora, przeprowadzonej
zgodnie z PN-B-04481 (metoda | lub II).

Wskaznik zageszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia podtoza (Is)

Minimalna wartos¢ I, dla:
Strefa autostrad innych drég
korpusu i drég ruch ciezki ruch mniejszy
ekspresowych i bardzo ciezki | od ciezkiego
Gorna warstwa o grubosci 20 1,03 1,00 1,00
cm
Na gtebokosci od 20 do 50 cm
. . - 1,00 1,00 0,97
od powierzchni robét ziemnych

Wilgotnos¢ gruntu podtoza podczas zageszczania powinna by¢ rdwna wilgotnosci optymalne;j
z tolerancja od -20% do +10%.

5.6. UTRZYMANIE KORYTA ORAZ WYPROFILOWANEGO | ZAGESZCZONEGO PODLOZA
Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.



Jezeli po wykonaniu robdét zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podtoza nastgpi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przystepuje natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien
on zabezpieczy¢ podtoze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez roztozenie folii lub
inny sposéb zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podtoze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to przed
przystgpieniem do uktadania podbudowy nalezy odczeka¢ do czasu jego naturalnego osuszenia.

Po osuszeniu podfoza Inspektor Nadzoru oceni jego stan i ewentualnie zleci wykonanie niezbednych
napraw. Jezeli zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to dodatkowe naprawy
wykona on na wtasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. PROGRAM ZAPEWNIENIA JAKOSCI

Wykonawca jest zobowigzany opracowac i przedstawié do akceptacji Inzyniera Kontraktu program
zapewnienia jakos$ci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okresli¢, zamierzony
sposéb wykonywania robdt, mozliwosci techniczne i plan organizacji robét gwarantujgcy wykonanie
robot zgodnie z dokumentacjg projektowg a w przypadku jej braku, z niniejsza STWiORB oraz
ustaleniami z Zamawiajgcym.

6.2. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT
Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w STWiORB Wymagania ogdlne”

6.3. BADANIE W CZASIE ROBOT
6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarédw dotyczacych cech geometrycznych i zageszczenia koryta i
wyprofilowanego podtoza :

- Szerokos$¢ koryta 10 razy na 1 km

- Réwnos¢ podtuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu

- Réwnos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

- Spadki poprzeczne *) 10 razy na 1 km

- Rzedne wysokosciowe co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad i drég ekspresowych,
co 100 m dla pozostatych drog

- Uksztattowanie osi w planie *) co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad i drog
ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég

- Zageszczenie, wilgotnosci gruntu podtoza - w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej,lecz nie
rzadziej niz raz na 600 m2

*) Dodatkowe pomiary spadkdéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykona¢ w
punktach gtéwnych tukéw poziomych

Szerokos¢ koryta

Szerokosé koryta nie moze rdéznié sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cm i -5cm.
RAwnos¢ koryta (profilowanego podtoza)

Nieréwnosci podtuzne koryta nalezy mierzyé 4-metrowg tatg zgodnie z norma BN-68/8931-04.
Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata.

Nieréwnosci nie mogg przekracza¢ 20 mm.

Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podtoza musza by¢ zgodne z dokumentacjg projektowg z
tolerancja £ 0,5%.

Rzedne wysokosciowe

Roznice pomiedzy rzednymi wysokosSciowymi koryta i rzednymi projektowanymi nie moga
przekracza¢ +1 cm, -2 cm.

Uksztattowanie osi w planie

0O$ w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wiecej ni_ 5 cm.



Zageszczenie koryta (profilowanego podtoza)
Wskaznik zageszczenia koryta okreslony wedtug BN-77/8931-12 nie moze by¢ mniejszy niz
podany w Tablicy 1

6.4. ZASADY POSTEPOWANIA Z WADLIWIE WYKONANYMI ODCINKAMI KORYTA

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujg wieksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w
punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do gtebokosci co najmniej 10 cm,
wyrdéwnanie i powtdrne zageszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej
warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

Wpg ustalen Kontraktu
8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robét podano w STWIORB A_00 ,Wymagania ogdlne”

Odbiér wyprofilowanego i zageszczonego podtoza dokonywany jest na zasadach odbioru robét
zanikajacych i ulegajacych zakryciu i powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych napraw bez hamowania postepu robét.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa (ktéra przedstawia Wykonawca)
lub niniejsza STWIORB i wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Zgodnie z postanowieniami Kontraktu

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania préobek gruntu.

- PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci.

- PN-S-02205 - Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania,

- PN-S-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe. Podziaty, nazwy i okreslenia.

- BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni
podatnych i podtoza przez obcigzenie ptyta

- BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i fata

- BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.

- Ogdlne Specyfikacje Techniczne (OST) dla Drogownictwa — roboty drogowe Inwestycyjne
wydane przez BZDBDiM , 03-808 Warszawa ul.Minska 25.



SPECYFIKACJE TECHNICZNE
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
DLA ROZBUDOWY MIEJSC PARKINGOWYCH WRAZ Z ZADASZENIEM Z MIEJSCEM DLA
PROZNIOWYCH KOLEKTOROW SLtONECZNYCH ORAZ DROGA DOJAZDOWA NA TERENIE ZOZ W
BRODNICY

B — ROBOTY ZIEMNE | DROGOWE

04 — DROGI. PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO
CPV 45230000-8 Roboty budowlane w zakresie budowy rurociagdw, linii komunikacyjnych i
elektroenergetycznych, autostrad, drég, lotnisk i kolei; wyréwnywanie terenu

CPV 45233000-8 Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz
wykonywania nawierzchni autostrad, drog

CPV 45233120-6 Roboty w zakresie budowy drog

Marzec 2017
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1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét budowlanych
(STWIORB) sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonywaniem
drogi dojazdowe] z parkingiem na terenie ZOZ w Brodnicy

1.2. ZAKRES STOSOWANIA STWiORB

Specyfikacje techniczne sg stosowane jako wytyczne przy wykonaniu i odbiorze robot realizacji
przedmiotowe] inwestycji w zakresie okreslonym w pkt.1.1.
Niniejsza STWIORB nalezy rozpatrywac i stosowac tgcznie z STWIORB A_00 ,,Wymagania ogdlne”

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.

Zakresem robot jest objete:

-wykonanie podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie 0/31,5 mm,
grub. 25 cm ( droga i parkingi)

- warstwy odcinajgcej z piasku stabilizowanego cementem gr.15cm

Zakres wystepowania podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie zgodnie
z Dokumentacja Projektowa.

Podbudowe z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie wykonuje sie, zgodnie z ustaleniami
podanymi w Dokumentacji Projektowej, jako podbudowe pomocniczg i podbudowe zasadnicza
wedtug , Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych”.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wiecej warstw
zageszczonej mieszanki, ktora stanowi warstwe nosng nawierzchni drogowej.

Warstwa odcinajgca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czgstek drobnych
gruntu do warstwy nawierzchni lezgcej powyze;j.

Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zageszczeniu

w optymalnej wilgotnosci kruszywa o wtasciwie dobranym uziarnieniu

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w STWiIORB A_00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 1.4.



1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT
Ogdlne wymagania dotyczgce robot podano w STWIORB A_00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania dotyczace materiatéw

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STWiIORB A_00
,Wymagania Ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie powinno
by¢ kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych
i otoczakdw albo ziarn zwiru wiekszych od 8 mm.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.

Materiatem jaki nalezy stosowaé przy wykonywaniu warstwy odsgczajacej jest piasek. Jezeli kruszywo
przeznaczone do wykonania warstwy odcinajgcej nie jest wbudowane bezposrednio po dostarczeniu
na budowe i zachodzi potrzeba jego okresowego sktadowania, to Wykonawca robdt powinien
zabezpieczy¢ kruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami kamiennymi.
Podtoze w miejscu sktadowania powinno byé réwne, utwardzone i dobrze odwodnione.

2.3. Wymagania dla materiatéw

2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia mieszanki powinna by¢ ciggta i nie moze przebiegac od dolnej krzywej granicznej
uziarnienia do gornej krzywej uziarnienia na sgsiednich sitach. Wymiar najwiekszego ziarna nie moze
przekracza¢ 2/3 grubosci warstwy uktadanej jednorazowo.

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedtug PN-EN 933-1, powinna miescic sie pomiedzy
krzywymi granicznymi pdl dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy wykonywane metodg
stabilizacji mechanicznej.

1-2 kruszywo na podbudowe zasadnicza (gérng warstwe) lub podbudowe jednowarstwowsa,
1-3 kruszywo na podbudowe pomocniczg (dolng warstwe).
2.3.2. Wtasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spetnia¢ wymagania okreslone w tablicy 1.
Tablica 1.



Lp. | Wyszczegdlnienie wtasciwosci Wymagania | Badania wedtug

1 Zawartos$¢ ziarn mniejszych niz 0,075 mm, % (m/m) od2do10 ([PN-EN933-1
2 Zawarto$¢ nadziarna, % (m/m), nie wiecej niz 5 PN-EN 933-1
3 Zawartos$¢ ziarn nieforemnych % (m/m), nie wiecej niz 35 PN-EN 933-4
4 Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych, % (m/m), nie wiecej niz |1 PN-88/B-04481
5 Wskaznik piaskowy po pieciokrotnym zageszczeniu metoda | lub Il
wg PN-88/B-04481, % od 30do 70 |BN-EN 933-8

6 Scieralno$¢ w bebnie Los Angeles
a) scieralnosc¢ catkowita po petnej liczbie obrotéw, nie wiecej niz | 35
b) scieralnos¢ czesciowa po 1/5 petnej liczby obrotow w stosunku

do straty masy po petnej liczbie obrotdéw, nie wiecej niz 30 PN-EN 1097-2
7 Nasigkliwos$¢, % (m/m), nie wiecej niz 3 PN-EN 1097-6
8 Mrozoodpornos¢, ubytek masy po 25 cyklach zamrazania,

%(m/m), 5 PN-EN 1367-1

nie wiecej niz
9 Zawarto$¢ zwigzkow siarki w przeliczeniu na SO, %(m/m), 1 PN-EN 1744-1

nie wiecej niz

10 | Wskaznik nosnosci w,.: mieszanki kruszywa, %, nie mniejszy niz:

a) przy zageszczeniu I > 1,00 80
b) przy zageszczeniu Is > 1,03 120 PN-S-06102
2.3.3. Woda

Nalezy stosowa¢ wode wedtug PN-EN 1008.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w. STWIORB A_00 ,Wymagania Ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonaweca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie powinien wykazac¢ sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:
a)Mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujgce wode. Mieszarki
powinny zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalnej,

Wymaganie to jest zbedne, jezeli producent kruszywa gwarantuje dostawy jednorodnej mieszanki
0 wymaganym uziarnieniu i odpowiedniej wilgotnosci.

b)Réwniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki. Za zgodg Inzyniera do rozktadania mieszanki
na drogach o ruchu mniejszym od ciezkiego mozna dopusci¢ spycharki,

c)Walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania. W miejscach
trudno dostepnych powinny by¢ stosowane zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate
walce wibracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w STWiIORB A_00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
Transport cementu powinien odbywac sie zgodnie z BN-88/6731-08.




Transport pozostatych materiatow powinien odbywac sie zgodnie z wymaganiami norm
przedmiotowych

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdélne wymagania dotyczgce wykonania robot

Ogdlne wymagania dotyczgce wykonania robot podano w STWIORB A_00 ,,Wymagania ogdlne” pkt
5.2. Przygotowanie podtoza

Podtoze pod podbudowe powinno spetnia¢ wymagania okreslone w SST D ,,Korytowanie wraz z
profilowaniem i zageszczeniem podtoza” lub SST D.04.05.01 ,Podbudowa i ulepszone podtfoze z
gruntu stabilizowanego cementem”.

Podbudowa powinna by¢ utozona na podfozu zapewniajgcym nieprzenikanie drobnych czgstek
gruntu do podbudowy. Warunek nieprzenikania nalezy sprawdzi¢ wzorem:

Dis
dgs <5 (1)
w ktérym:
Dis-  wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodzi 15% ziarn warstwy podbudowy lub warstwy

odsgaczajgcej, w milimetrach,

dgs - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodzi 85% ziarn gruntu podtoza, w milimetrach.
Jezeli warunek (1) nie moze by¢ spetniony, nalezy na podtozu utozy¢ warstwe odcinajaca lub
odpowiednio dobrang geowtdknine. Ochronne wtasciwosci geowtdékniny, przeciw przenikaniu
drobnych czastek gruntu, wyznacza sie z warunku:

dSO

Og < 1,2 (2)

w ktérym:

dso - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodzi 50 % ziarn gruntu podtoza, w milimetrach,

Ogo -umowna $rednica poréw geowtdkniny odpowiadajgca wymiarom frakcji gruntu zatrzymujaca sie
na geowtdkninie w ilosci 90% (m/m); warto$¢ parametru Oy, powinna by¢ podawana przez
producenta geowtdkniny.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowania podbudowy powinny by¢ wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny

sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwiaé naciggniecie sznurkéw lub linek do

wytyczenia robét w odstepach nie wiekszych, niz co 10 m.

Podbudowa powinna by¢ wytyczona w sposéb umozliwiajgcy jej wykonanie zgodnie z Dokumentacjg

Projektowg lub wedtug zalecen Inzyniera z tolerancjami okreslonymi w niniejszej SST.

Jezeli podtoze ulepszone, wykonane z materiatéw zwigzanych spoiwami wykazuje jakiekolwiek wady,

to powinny by¢ one usuniete wedtug zasad zaakceptowanych przez Inzyniera.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o scisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy wytwarza¢ w
mieszarkach gwarantujgcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na koniecznos¢
zapewnienia jednorodnosci nie dopuszcza sie wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegélnych
frakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce
wbudowania w taki sposdb, aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej
ostateczna grubosc po zageszczeniu byta rowna grubosci projektowanej. Grubos¢ pojedynczo



uktadanej warstwy nie moze przekraczac 20 cm po zageszczeniu. Warstwa podbudowy powinna by¢
roztozona w sposob zapewniajgcy osiggniecie wymaganych spadkdéw i rzednych wysokosciowych.
Jezeli podbudowa sktada sie z wiecej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢
wyprofilowana i zageszczona z zachowaniem wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych.
Rozpoczecie budowy kazdej nastepnej warstwy moze nastgpi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy
przez Inzyniera.

Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiadac wilgotnosci optymalnej,
okreslonej wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-88/B-04481 (metoda Il). Materiat nadmiernie
nawilgocony, powinien zostac¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotnos$¢ mieszanki
kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej wartosci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okreslong
iloscig wody i réwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest
wyzsza od optymalnej o 10% jej wartosci, mieszanke nalezy osuszyc.

Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 powinien odpowiadac przyjetemu poziomowi
wskaznika nosnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 10.

5.5. Odcinek prébny

Jezeli Inzynier uzna to za konieczne to, co najmniej 10 dni przed rozpoczeciem robét, Wykonawca
wykona odcinek prébny w celu:

-stwierdzenia czy sprzet budowlany do mieszania, rozktadania i zageszczania kruszywa jest wtasciwy,
-okreslenia grubosci warstwy materiatu w stanie luznym, koniecznej do uzyskania wymaganej
grubosci warstwy po zageszczeniu,

-okredlenia liczby przejs¢ sprzetu zageszczajgcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wskaznika
zageszczenia.

Na odcinku prébnym Wykonawca powinien uzy¢ takich materiatéw oraz sprzetu do mieszania,
rozktadania i zageszczania, jakie bedg stosowane do wykonywania podbudowy na budowie.
Powierzchnia odcinka prébnego powinna wynosi¢ od 400 m? do 800 m>. Odcinek prébny powinien
by¢ zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inzyniera.

Wykonawca moze przystgpi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcinka prébnego
przez Inzyniera.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastepnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w
dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywat, za zgodg Inzyniera, gotowa podbudowe do
ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawic¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane
przez ten ruch. Koszt napraw wyniktych z niewtasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce
robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdélne wymagania dotyczgce kontroli jakosci robot

Ogdlne wymagania dotyczgce kontroli jakosci robdt podano w STWIORB A_00 ,Wymagania ogdlne”
pkt 6.

6.2. Badania przed przystgpieniem do robét

Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robét i przedstawic¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji materiatéw. Badania
te powinny obejmowac wszystkie wtasciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej SST.

6.3. Badania w czasie robét

6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres badan podano w tablicy 2.



Tablica 2. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan przy budowie podbudowy z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie

Czestotliwosé badan
Minimalna liczba Maksymalna powierzchnia
Lp. [Wyszczegdlnienie badan badan na dziennej podbudowy przy-padajaca
dziatce roboczej na jedno badanie (m?)
1 Uziarnienie mieszanki
2 Wilgotnos$¢ mieszanki 2 600
3 Zageszczenie warstwy 2 1000
4 Badanie wtasciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt dla kazdej partii kruszywa i przy kazdej zmianie
2.3.2 kruszywa

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Kontrola uziarnienia roztozonego kruszywa powinna by¢ przeprowadzana 2 razy na kazdej dziennej
dziatce roboczej za pomocg analizy sitowej. Probki nalezy pobieraé w sposéb losowy, z roztozonej
warstwy, przed jej zageszczeniem.

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3.

Wyniki badan powinny by¢ na biezgco przekazywane Inzynierowi.

6.3.3. Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnos$¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-EN 1097-5, do kontroli nalezy pobierac 2 prébki z kazdej
dziennej dziatki roboczej. Wilgotnos$¢ mieszanki powinna odpowiadaé wilgotnosci optymalnej,
okreslonej wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-88/B-04481 (metoda Il), z tolerancjg +10% -20%.

6.3.4. Zageszczenie podbudowy

Kontrola zageszczenia i nosnosci podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy przeprowadzac nie
rzadziej niz 1 raz na 500 m” i w miejscach watpliwych wskazanych przez Inzyniera.

Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywac sie az do osiggniecia wymaganego wskaznika
zageszczenia.

Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdzaé¢ wedtug BN-77/8931-12. W przypadku, gdy
przeprowadzenie badania jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste kruszywo, kontrole
zageszczenia nalezy oprzec¢ na metodzie obcigzen ptytowych, wg BN-64/8931-02.

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uznac za prawidtowe, gdy stosunek
wtdérnego modutu E2 do pierwotnego modutu odksztatcenia E1 jest nie wiekszy od 2,2 dla kazdej
warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

£y

Ei <22

6.3.5. Witasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmowac ocene wszystkich wtasciwosci okreslonych w pkt 2.3.2. nalezy
przeprowadzi¢ dla kazdej partii kruszywa i przy kazdej zmianie kruszywa.

Prébki do badan petnych powinny byé pobierane przez Wykonawce w sposéb losowy w obecnosci
Inzyniera.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarédw dotyczacych cech geometrycznych podbudowy podano w tablicy
Tablica 3. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie

Lp. | Wyszczegdlnienie badan i pomiarow Minimalna czestotliwos$¢ pomiardw

1 Szerokos$¢ podbudowy 10razynalkm




2 Rownos¢ podtuzna w sposab ciggty planografem albo co 20 m
fatg na kazdym pasie ruchu
3 Rownos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczne*) 10razynalkm
5 Rzedne wysokosciowe co 100 m
6 Uksztattowanie osi w planie*) co 100 m
7 Grubos¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na kazdej dziatce roboczej,
lecz nie rzadziej niz raz na 400 m*
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na
2000 m’
8 Nosnos$¢ podbudowy:
- modut odksztatcenia co najmniej w dwdch przekrojach na kazde
- ugiecie sprezyste 1000 m
co najmniej w 20 punktach na kazde 1000
m

*) Dodatkowe pomiary spadkdéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykona¢ w
punktach gtéwnych tukédw poziomych.

6.4.2. Szerokos¢ podbudowy

Kontrola szerokosci podbudowy i jej obramowania polega na bezposrednich pomiarach co 100 m.

Szerokosé podbudowy nie moze réznic sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez kraweznikéw szerokos¢ podbudowy powinna by¢ wieksza od szerokosci warstwy
wyzej lezgcej, o co najmniej 25 cm lub o wartos¢ wskazang w Dokumentacji Projektowe;j.

6.4.3. Réwnos¢ podbudowy

Kontrola réwnosci podtuznej podbudowy powinna by¢ mierzona 4-metrowg tatg lub planografem,
zgodnie z BN-68/8931-04 co 100 m.

Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata.

Nieréwnosci podbudowy nie mogg przekraczac:

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomocnicze;.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Kontroli spadkéw poprzecznych dokonuje sie tatg profilowg z poziomicg, co 100 m.
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z Dokumentacjg
Projektowa, z tolerancjg £ 0,5 %.

6.4.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy

Kontroli rzednych niwelety dokonuje sie za pomocg instrumentu niwelacyjnego.

Rdéznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny
przekracza¢ + 1 cm, -2 cm.

6.4.6. Uksztattowanie osi podbudowy

Kontrola uksztattowania osi podbudowy w planie powinna by¢ sprawdzana, co 100 m oraz
d dodatkowo w punktach gtéwnych tukéw poziomych. O$ podbudowy w planie nie moze by¢
przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz£ 5 cm.

6.4.7. Grubos¢ podbudowy

Grubos¢ podbudowy nie moze sie réznic¢ od grubosci projektowanej o wiecej niz:
- dla podbudowy zasadniczej = 10%,

- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.



6.4.8. Nosnos¢ podbudowy

- modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 powinien by¢ zgodny z podanym w tablicy 4,
- ugiecie sprezyste wg BN-70/8931-06 powinno by¢ zgodne z podanym w tablicy 4.
Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy

Podbudowa | Wskaznik Maksymalne ugiecie sprezyste [ Minimalny modut odksztat-cenia

z kruszywa | zageszczenia | pod kotem, mm mierzony ptytg o srednicy 30 cm,

o] IS nie MPa

wskazniku | mniejszy niz

wnos nie

mniejszym

niz, % 40 kN 50 kN od pierwszego od drugiego
obcigzenia E1 obcigzenia E2

60 1,0 1,40 1,60 60 120

80 1,0 1,25 1,40 80 140

120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazujg wieksze odchylenia od okreslonych w punkcie
6.4 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do gtebokosci co najmniej 10 cm,
wyréwnane i powtdrnie zageszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej
warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szerokos¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wiecej niz 5 cm i nie
zapewnia podparcia warstwom wyzej lezgcym, to Wykonawca powinien na witasny koszt poszerzy¢
podbudowe przez spulchnienie warstwy na petng grubos¢ do potowy szerokosci pasa ruchu,
dotozenie materiatu i powtdrne zageszczenie.

6.5.2. Niewtasciwa grubo$¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawe
podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na
odpowiednig gtebokosé, zgodnie z decyzjg Inzyniera, uzupetnione nowym materiatem o
odpowiednich wtasciwosciach, wyrownane i ponownie zageszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wykonaniu tych robét nastgpi ponowny pomiar i
ocena grubosci warstwy, wedtug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewtasciwa nosnos¢ podbudowy

Jezeli nosnos$¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty
niezbedne do zapewnienia wymaganej nosnosci, zalecone przez Inzyniera.

Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie
nosnosci podbudowy wynikto z niewtasciwego wykonania robot przez Wykonawce podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdélne wymagania dotyczgce obmiaru robét
Ogdlne wymagania dotyczace obmiaru robét podano w STWIORB A_00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest 1 m? (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy z kruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie o okreslonej grubosci.



8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdélne wymagania dotyczace odbioru robét

Ogdlne wymagania dotyczgce odbioru robét podano STWIORB A_00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

9. PODSTAWA PtATNOSCI

Zgodnie z postanowieniami Kontraktu

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

Badania geometrycznych wtasciwosci kruszyw. Oznaczanie sktadu
ziarnowego. Metoda przesiewania

Badania geometrycznych witasciwosci kruszyw. Czes¢ 4: Oznaczanie
ksztattu ziarn. Wskaznik ksztattu

Badania mechanicznych i fizycznych wtasciwosci kruszyw. Czesc¢ 5:
Oznaczanie zawartosci wody przez suszenie w suszarce z wentylacjg
Badania mechanicznych i fizycznych wtasciwosci kruszyw. Czesc 6:
Oznaczanie gestosci ziarn i nasigkliwosci

Badania witasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie
czynnikdw atmosferycznych. Czes¢ 1: Oznaczanie mrozoodpornosci
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen
organicznych

8. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu krzemianowego
Badania mechanicznych i fizycznych wtasciwosci kruszyw. Metody
oznaczania odpornosci na rozdrabianie

2. PN-EN 933-1

3. PN-EN 933-4

4. PN-EN 1097-5

5. PN-EN 1097-6

6. PN-EN 1367-1

7. PN-EN 1744-1

9. PN-EN 1097-2

10. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa famane do nawierzchni drogowych
Woda zarobowa do betonu -- Specyfikacja pobierania préobek, badanie
11. PN-EN 1008 i ocena przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody

odzyskanej z proceséw produkcji betonu

Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie

Badania geometrycznych wtasciwosci kruszyw. Czes¢ 8: Ocena
zawartosci drobnych czastek. Badanie wskaznika piaskowego

Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni
podatnych i podtoza przez obcigzenie ptytg

12. PN-S5-06102
13.  BN-EN 933-8

14.  BN-64/8931-02

15. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i fatg

16.  BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar ugie¢ podatnych ugieciomierzem
belkowym

17. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

18. »Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych”, IBDiM - Warszawa
1997.

19. »lnstrukcja Badan Podtoza Gruntowego Budowli Drogowych i Mostowych — Czes¢ 2.
Zatacznik” GDDKIiA, Warszawa 1998r.
20. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej w sprawie warunkéw

technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie. Dz. U. Nr 43 z dnia
14.05.1999r.



SPECYFIKACJE TECHNICZNE
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
DLA ROZBUDOWY MIEJSC PARKINGOWYCH WRAZ Z ZADASZENIEM Z MIEJSCEM DLA
PROZNIOWYCH KOLEKTOROW SLtONECZNYCH ORAZ DROGA DOJAZDOWA NA TERENIE ZOZ W
BRODNICY

B — ROBOTY ZIEMNE | DROGOWE

05 - DROGI. Nawierzchnia z betonowej kostki brukowej
CPV 45230000-8 Roboty budowlane w zakresie budowy rurociagdw, linii komunikacyjnych i
elektroenergetycznych, autostrad, drég, lotnisk i kolei; wyréwnywanie terenu

CPV 45233000-8 Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz
wykonywania nawierzchni autostrad, drog

CPV 45233120-6 Roboty w zakresie budowy drog
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1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegdétowej specyfikacji technicznej ST sg wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru robét zwigzanych z wykonaniem nawierzchni z betonowej kostki brukowe;j.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegbétowa specyfikacja techniczna ST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji Robét wymienionych w p. 1.1.



1.3. Zakres Robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonaniem i odbiorem nawierzchni z betonowej kostki brukowej grubosci 80mm i 60 mm.

1.4. Okreslenia podstawowe

Betonowa kostka brukowa - prefabrykowany element budowlany, przeznaczony do budowy
warstwy Scieralnej nawierzchni, wykonany metodg wibroprasowania z betonu niezbrojonego
niebarwionego, jedno- lub dwuwarstwowego, charakteryzujacy sie ksztattem, ktéry umozliwia
wzajemne przystawanie elementéw.

Spoina - odstep pomiedzy przylegajacymi elementami (kostkami) wypetniony okreslonymi
materiatami wypetniajgcymi.

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z definicjami podanymi w ST-00,, Wymagania ogdlne”
pkt 1.4.

1.5. Podstawowe wymagania dotyczace Robét

Podstawowe wymagania dotyczgce Robdt podano w ST-00 "Wymagania ogdlne" pkt 1.5.

2. Materiaty
2.1. Ogodlne wymagania dotyczgce materiatow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST-00
"Wymagania ogdlne" pkt 2.

2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania

Betonowa kostka brukowa powinna spetnia¢ wymagania Polskiej Normy PN-EN 1338:2005 [1].

2.2.1. Wyglad zewnetrzny

Struktura wyrobu powinna by¢ zwarta, bez rys, peknieé, plam i ubytkdw. Powierzchnia gérna kostek
powinna by¢ réwna i szorstka, a krawedzie kostek rowne i proste.

2.2.2. Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowej

Do wykonania nawierzchni drogi i parkingu stosuje sie kostke brukowg wibroprasowang o grubosci
80 mm w kolorze szarym zgodnie z wymaganiami dokumentacji projektowe;j. Typ i ksztatt betonowej
kostki brukowej Wykonawca uzgodni z Inzynierem.

Tolerancje wymiarowe wynoszg:

- dtugos¢ +2 mm,

- szeroko$¢ +3 mm,

- grubosé £ 3 mm.

2.2.3. Cechy fizyczne i mechaniczne betonowych kostek brukowych

Betonowe kostki brukowe powinny spetnia¢ wymagania okreslone w tabeli 1.
Tabela 1. Cechy fizyczne i mechaniczne betonowych kostek brukowych wg PN-EN 1338:2005 [1]

Lp. Cechy Wartos¢
1 Odporno$¢ na zamrazanie/rozmrazanie z udziatem soli
odladzajgcych:
— ubytek masy po badaniu: srednio [kg/m2] <£1,0
— przy czym pojedynczy wynik [kg/m2] >1,5
2 Wytrzymatos$é na rozcigganie przy roztupywaniu:
— wytrzymatos¢ charakterystyczna [MPa] 23,6
— przy czym pojedynczy wynik [MPa] 22,9
3 Odpornos¢ na Scieranie [mm] <23




przez caty okres

4 Odpornos$é na poslizg/poslizgniecie uzytkowania

2.3. Betonowe obrzeza chodnikowe

Betonowe obrzeza chodnikowe, stosowane do nawierzchni chodnikéw z betonowych kostek
brukowych, powinny spetnia¢ wymagania okreslone w ST D-07.08.03.01 ,Betonowe obrzeza
chodnikowe” pkt 2.4.

2.4. Krawezniki - wymagania

Krawezniki betonowe, stosowane do nawierzchni z betonowych kostek brukowych, powinny spetniaé
wymagania okreslone w ST D-07.08.01.01 , Krawezniki betonowe” pkt 2.

2.5. Materiat do podsypki cementowo-piaskowej - wymagania

Na podsypke stosuje sie miesznke cementu i kruszywa drobnego (piasku) w stosunku 1:4.
Do podsypki nalezy stosowa¢ cement powszechnego uzytku CEM | wg PN-EN 197-1:2000 [2].
Do podsypki nalezy stosowac piasek wg PN-EN 12620:2004 [3].

3. Sprzet

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-00"Wymagania ogdlne" pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonywania nawierzchni z betonowej kostki brukowej

Uktadanie betonowej kostki brukowej moze odbywad sie:

a) recznie - na matych powierzchniach,

b) mechanicznie przy zastosowaniu urzadzen uktadajgcych (uktadarek), sktadajgcych sie z wozka i
chwytaka sterowanego hydraulicznie, stuzgcego do przenoszenia z palety warstwy kostek na
miejsce ich utozenia.

Do przycinania kostek mozna stosowac specjalne narzedzia tngce (np. przycinarki, szlifierki z tarcza).

Do zageszczania nawierzchni z kostki nalezy stosowaé zageszczarki wibracyjne (ptytowe) z wyktadzing

elastomerowa, chronigce kostki przed scieraniem i wykruszaniem narozy.

Wymagania dla sprzetu do wykonania koryta podano w ST D-07.04.01.01 ,,Koryto wraz z

profilowaniem i zageszczeniem podfoza” pkt 3.

Wymagania dla sprzetu do wykonania podbudowy podano w ST D-07.04.04.02 ,,Podbudowa z

kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie” pkt 3.

Obrzeza i krawezniki nalezy ustawiaé recznie przy zastosowaniu drobnego sprzetu pomocniczego

(topaty, ubijaki reczne lub mechaniczne, wibratory ptytowe, itp.).

Do wytwarzania podsypki cementowo-piaskowej i zapraw nalezy stosowac betoniarki.

4. Transport
4.1. Ogdélne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w ST-00"Wymagania ogdlne" pkt 4.

4.2. Transport materiatéw do wykonania nawierzchni

Betonowe kostki brukowe mogg by¢ przewozone na paletach - dowolnymi srodkami transportowymi.
Kostki w trakcie transportu powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniem sie i uszkodzeniem.
Palety transportowe powinny by¢ spinane taSmami stalowymi lub plastikowymi, zabezpieczajgcymi
kostki przed uszkodzeniem w czasie transportu. Zalecane jest, aby palety z kostkami byty
transportowane srodkiem transportu samochodowego wyposazonym w dzwig do roztadunku.



Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnym Srodkiem transportu, w warunkach zabezpieczajgcych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami. Podczas transportu kruszywa powinny by¢
zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drobne - przed rozpyleniem.

5. Wykonanie robét

5.1. Ogolne zasady wykonania Robét

Ogdlne zasady wykonania Robdt podano w ST-00"Wymagania ogdlne" pkt 5.
5.2. Podtoze i koryto

Grunty podtoza powinny by¢ niewysadzinowe, jednorodne i nosne oraz zabezpieczone przed
nadmiernym zawilgoceniem i ujemnymi skutkami przemarzania. Grunty podtoza powinny spetniac
wymagania dla gruntu G1.

Koryto pod podbudowe lub nawierzchnie powinno by¢ wyprofilowane zgodnie z projektowanymi
spadkami oraz przygotowane zgodnie z wymaganiami ST D-07.04.01.01 , Koryto wraz profilowaniem i
zageszczeniem podtfoza” .

Koryto musi miec¢ skuteczne odwodnienie, takze na czas budowy.

5.3. Podbudowa

Konstrukcja podbudowy powinna by¢ zgodna z Dokumentacjg Projektowa.

Zasady wykonania Robdt dla warstwy odsgczajacej, odcinajgcej i mrozoochronnej z pisaku podane s3
w ST D-07.04.02.01 ,,Warswa ods3aczjaca, odcinajaca i mrozoochronna” pkt 5.

Zasady wykonania Robét dla podbudowy z kruszywa podane s w ST D-07.04.04.02 ,,Podbudowa z
kruszywa stabilizowanego mechanicznie” pkt 5.

5.4. Obramowanie nawierzchni

Obramowanie nawierzchni powinno by¢ zgodne z Dokumentacjg Projektows.
Zasady wykonania Robét dla:
b) kraweznikow betonowych podane sg w ST D-07.08.01.01,

5.5. Podsypka

Na podsypke nalezy stosowac piasek odpowiadajgcy wymaganiom PN-EN 12620:2004 [3].
Grubos¢ podsypki po zageszczeniu powinna wynosi¢ 5 cm. Dopuszczalna odchytka grubosci nie
powinna przekracza¢ +1cm. Podsypka powinna by¢ zwilzona wodg, zageszczona i wyprofilowana.

5.6. Uktadanie nawierzchni z betonowych kostek brukowych

Przed utozeniem nawierzchni z kostki zaleca sie ustawi¢ krawezniki i obrzeza. Przed ich ustawieniem,
pozadane jest utozenie pojedynczego rzedu kostek w celu ustalenia szerokosci nawierzchni i
prawidtowej lokalizacji kraweznikéw i obrzezy.

Nastepnie nalezy przystgpi¢ do uktadania podsypki cementowo-piaskowej na podbudowie.
Przygotowana podsypka powinna réwnomiernie rozscielona na zwilzonej podbudowie,
wyprofilowana i wstepnie zageszczona lekkimi walcami lub zageszczarkami wibracyjnymi.
Rozscielenie podsypki cementowo-piaskowej powinno wyprzedzac uktadanie nawierzchni z kostek o
3do4m.

Po roztozeniu podsypki nalezy przystgpi¢ do uktadania betonowych kostek brukowych. Ksztatt,
wymiary, barwe kostek oraz uktadany wzér Wykonawca powinien przedtozy¢ Inzynierowi do
zaakceptowania. Uktadanie nawierzchni nalezy wykonywadé w temperaturze otocznia nie nizszej niz
+5°C. Warstwa nawierzchni z kostki powinna by¢ wykonana z elementdw o jednakowej grubosci. Na
wiekszym fragmencie robdt zaleca sie stosowac kostki dostarczone w tej samej partii materiatu, w
ktorej niedopuszczalne sg rézne odcienie wybranego koloru kostki.

Uktadanie kostki mozna wykonywac recznie lub mechanicznie. Uktadanie reczne zaleca sie
wykonywac na mniejszych powierzchniach, zwtaszcza skomplikowanych pod wzgledem



ksztattu.Uktadanie mechaniczne nalezy wykonywac na duzych powierzchniach o prostym ksztatcie,
tak aby uktadarka mogta przenosic z palety warstwe ksztattek na miejsce ich utozenia z wymagang
doktadnoscia. Kostka do uktadania mechanicznego nie moze mie¢ duzych odchytek wymiarowych i
musi by¢ odpowiednio przygotowana przez producenta (utozona odpowiednio na palecie). Uktadanie
mechaniczne zawsze musi by¢ wsparte pracg brukarzy, ktdrzy uzupetniajg przerwy, wyrabiajg tuki,
doktadajg kostki w okolicach studzienek i kraweznikow.

Kostke nalezy uktadac¢ okoto 1,5 cm wyzej od projektowanej niwelety, poniewaz po procesie ubijania
podsypka zageszcza sie.

Powierzchnia kostek potozonych obok urzadzen infrastruktury technicznej (np. studzienek, wtazéw
itp.) powinna trwale wystawac od 3 mm do 5 mm powyzej powierzchni tych urzadzen oraz od 3 mm
do 10 mm powyzej korytek $ciekowych (Sciekow).

Do uzupetnienia przestrzeni przy kraweznikach, obrzezach i studzienkach nalezy stosowac elementy
kostkowe wykoniczeniowe w postaci tzw. potdwek i dziewigtek, majgcych wszystkie krawedzie réwne
i odpowiednio fazowane. W przypadku potrzeby ksztattek o nietypowych wymiarach, wolng
przestrzen nalezy uzupetnic¢ kostka cietg, przycinang na budowie specjalnymi narzedziami tngcymi
(przycinarkami, szlifierkami z tarczg itp.).

Po utozeniu dziatki roboczej nalezy ubi¢ nawierzchnie za pomoca zageszczarki wibracyjnej (ptytowej)
z ostong z tworzywa sztucznego. Do ubicia nawierzchni nie wolno uzywad walca. Ubijanie
nawierzchni nalezy prowadzi¢ od krawedzi powierzchni w kierunku jej srodka i jednoczesnie w
kierunku poprzecznym ksztattek. Po ubiciu nawierzchni wszystkie kostki uszkodzone (np. pekniete)
nalezy wymienic¢ na kostki cate.

Po utozeniu kostek i ich ubiciu spoiny nalezy wypetnié¢ kruszywem drobnym (piaskiem). Piaskek
powinien zostac rozsypany na nawierzchni a nastepnie wmieciony w spoiny na sucho.

6. Kontrola jakosci robét

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci Robét

Ogdlne zasady kontroli jakosci Robdt podano w ST-00"Wymagania ogdlne" pkt 6.
6.2. Badania przed przystgpieniem do robét

Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca powinien wykaza¢, ze wszystkie materiaty stosowane do
nawierzchni z betonowych kostek brukowych, spetniajg wymagaia odpowiednich Polskich Norm,
posiadajg odpowiednie Aprobaty Techniczne, certyfikaty i deklaracje zgodnosci. Wszystkie
dokumenty oraz wyniki badain Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiardw w czasie robét nawierzchniowych z kostki podaje tabela
2.
Tabela 2. Czestotliwosc oraz zakres badan i pomiaréw w czasie robdt

Wyszczegdlnienie

Lp. . ., Czestotliwos¢ badan Warto$ci dopuszczalne
badan i pomiarow
1 Sprawdzenie podtoza i koryta wg ST D-04.01.01
2 Sprawdzenie podbudowy wg ST D-04.04.02
3 Sprawdzenie obramowania wg ST D-08.03.01;
nawierzchni D-08.01.01; D-08.01.02

biezgca kontrola w 10

Sprawdzenie podsypki (przymiarem punktach dziennej dziatki | odchytka od

4 . . .. roboczej: grubosci, projektowanej grubosci
liniowym lub metodga niwelacji) L
spadkow i cech +1cm
konstrukcyjnych
5 Badania wykonywania nawierzchni z kostki
2} gLl = dalaimantacia |l o leane n na lkaszdal
G’ LSUUIIUDL Z UUI\UIIICIILQLJq JUI\LCDYVVIIIC Ta I\QLUCJ



projektowa dziatce roboczej
b) potozenie osi w planie (sprawdzone | co 100 m i we wszystkich | przesuniecie od osi
geodezyjnie) punktach charakteryst. projektowanej do 2 cm
co 25 m w osi i przy
c) rzedne wysokosciowe (pomierzone | krawedziach oraz we odchylenia: +1 cm; -2
instrumentem pomiarowym) wszystkich punktach cm
charakterystycznych
d) réwnosé w profilu podtuznym (wg
BN-68/8931-04 (4] tatg | jw. nieréwnosci do 8 mm
czterometrows)
e) rownos¢ w przekroju poprzecznym
(sprawdzona tatg profilowg z
poziomnicg i pomiarze przeswitu W przeswity miedzy tatg a
klinem cechowanym oraz JW- powierzchnig do 8 mm
przymiarem liniowym wzglednie
metoda niwelacji)
f) spadki poprzeczne (sprawdzone]|. odchytki od .
metoda niwelacji) jw. dokumentacji
3 ) projektowej do 0,3%
L . . odchyiki od szerokosci
g) szeroko$¢ nawierzchni (sprawdzona | . . )
. . jw. projektowanej do 5
przymiarem liniowym)
cm
h) sprawdzenie koloru kostek i desenia .. L
. .. kontrola biezaca wg decyzji Inzyniera
ich utozenia

6.4. Badania wykonanych robét

Zakres badan i pomiaréw wykonanej nawierzchni z betonowej kostki brukowej podano w tabeli 3.

Tabela 3. Badania i pomiary po ukonczeniu budowy nawierzchni
Lp. Wyszczegdlnienie badan i pomiaréw
1 Sprawdzenie wygladu zewnetrznego
nawierzchni, kraweznikéw, obrzezy,

Sposdb sprawdzenia
Wizualne sprawdzenie jednorodnosci wygladu,
prawidtowosci desenia, koloréw kostek, spekan,

Sciekow plam, deformacji, wykruszen, spoin i szczelin
2 Badanie potozenia osi nawierzchni w Geodezyjne sprawdzenie potozenia osico 25 miw
planie punktach charakterystycznych (dopuszczalne

przesuniecia wg tab. 2, Ip. 5b)

Co 25 m i we wszystkich punktach
charakterystycznych (wg metod i dopuszczalnych
wartosci podanych w tab. 2, Ip. od 5¢ do 5g)

3 Rzedne wysokosciowe, rownos¢
podtuzna i poprzeczna, spadki
poprzeczne i szerokos¢

7. Obmiar Robét

7.1. Ogoblne zasady obmiaru Robét

Ogdlne zasady obmiaru Robdt podano w ST-00"Wymagania ogdlne" pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m® (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betonowej kostki
brukowej.



8. Odbiér Robét
8.1. Ogdlne zasady odbioru Roboét

Ogdlne zasady odbioru Robdét podano w ST-00"Wymagania ogdlne" pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowg, ST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbior roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajgcych zakryciu podlegaja:

— przygotowanie podtoza i wykonanie koryta,

— wykonanie podbudowy (wg ST pkt 5.3),

— wykonanie taw (podsypek) pod obrzeza i krawezniki (wg ST pkt 5.4),
— wykonanie podsypki pod nawierzchnie,

9. Podstawa ptatnosci

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-00"Wymagania ogdlne" pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m” nawierzchni z betonowej kostki brukowej obejmuje m.in.:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie roboét,

— dostarczenie materiatéw i sprzetu,

— wykonanie warstwy odsgczajgcej wg ST D-07.04.02.01,

— wykonanie koryta wraz z profilowaniem i zageszczeniem wg ST D-07.04.01.01,

— utozenie obrzezy chodnikowych wg ST D-07.08.03.01, (dotyczy chodnikdow),

— utozenie kraweznikdéw betonowych wg ST D-07.08.01.01, (dotyczy droég, zjazddw),
— wykonanie podbudowy betonowej wg ST D-07.04.06.01, (dotyczy drdg, zjazdéw),
— wykonanie podsypki,

— ustalenie ksztattu, koloru i desenia kostek,

— utozenie i ubicie kostek,

— wypetnienie spoin w nawierzchni,

— pielegnacje nawierzchni,

— przeprowadzenie pomiardw i badan wymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,
— odwiezienie sprzetu.

10.Przepisy zwigzane

10.1. Normy
1. PN-EN 1338:2005 Betonowe kostki brukowe. Wymagania i metody badan.
2. PN-EN 197-1:200 Cement. Czesc¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace

cementéw powszechnego uzytku.
3. PN-EN 12620:2004 Kruszywa do betonu.



SPECYFIKACJE TECHNICZNE
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
DLA ROZBUDOWY MIEJSC PARKINGOWYCH WRAZ Z ZADASZENIEM Z MIEJSCEM DLA
PROZNIOWYCH KOLEKTOROW SLtONECZNYCH ORAZ DROGA DOJAZDOWA NA TERENIE ZOZ W
BRODNICY

B — ROBOTY ZIEMNE | DROGOWE

06 — DROGI. KRAWEZNIKI BETONOWE
CPV 45230000-8 Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggdw, linii komunikacyjnych i
elektroenergetycznych, autostrad, drég, lotnisk i kolei; wyrdwnywanie terenu

CPV 45233000-8 Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz
wykonywania nawierzchni autostrad, drog

CPV 45233120-6 Roboty w zakresie budowy drog
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1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonywaniem drogi wewnetrznej wewnetrznej z parkingiem na terenie ZOZ w
Brodnicy.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA STWIORB

Specyfikacje techniczne STWIORB sg stosowane jako wytyczne przy wykonaniu i odbiorze robdét
realizacji przedmiotowej inwestycji w zakresie wymienionym w pkt. 1.1

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
ustawieniem kraweznikéw:

- betonowych na tawie betonowej zwyktej,

Wykonanie kraweznika betonowego obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- dostarczenie materiatéw na miejsce wbudowania,

- wykonanie koryta pod lawe,

- ew. wykonanie szalunku,

- wykonanie fawy,

- wykonanie podsypki,

— ustawienie kraweznikéw na podsypce cementowo-piaskowej,

- wypetnienie spoin kraweznikéw zaprawa,

— ew. zalanie spoin masa zalewowa,

— zasypanie zewnetrznej Sciany kraweznika gruntem i ubicie,

- przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ograniczajace nawierzchnie drogowe.
Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w STWiORB A_00 ,, Wymagania ogdlne”

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w STWIORB A_00 ,,Wymagania ogdlne”

2. MATERIALY

2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
STWIORB A_00 ,, Wymagania ogdlne”

2.2. STOSOWANE MATERIALY

Materiatami stosowanymi sg:

- krawezniki betonowe,

- piasek na podsypke i do zapraw,

- cement do podsypki i zapraw,

- woda,

- materiaty do wykonania tawy pod krawezniki,

2.3. KRAWEZNIKI BETONOWE - KLASYFIKACJA
Klasyfikacja jest zgodna z BN-80/6775-03/01 [14].



2.3.1. Typy

Zastosowany zostanie kraweznik betonowy Typ uliczny-U.

2.3.2. Rodzaje

Zastosowano kraweznik - prostokatny Sciety - rodzaj ,,a”,

2.3.3. Odmiany

Przyjeto - kraweznik betonowy dwuwarstwowy,

2.3.4. Gatunki
Przyjeto kraweznik - gatunek 1 - G1,
2.4. KRAWEZNIKI BETONOWE - WYMAGANIA TECHNICZNE

2.4.1. Ksztalt i wymiary
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Tablica 1. Wymiary kraweznika

Typ

kraweznika

Rodzaj

kraweznika

Wymiary kraweznikéw, cm

(¢

d

100

15 30

min. 3

max. 7

min. 12

max. 15

1,0

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw kraweznikéw betonowych

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, mm
wymiaru Gatunek 1
I +8
b, h +3

2.4.2. Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Powierzchnie kraweznikow betonowych powinny by¢ bez rys, pekniec¢ i ubytkdw betonu, o fakturze z

formy lub zatartej. Krawedzie elementéw powinny by¢ rowne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi elementéw, zgodnie z BN-80/6775-

03/01, nie powinny przekracza¢ wartosci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia kraweznikdw betonowych

i uszkodzen
Rodzaj wad i uszkodzen

Dopuszczalna wielko$¢ wad




Gatunek 1

Wklestos¢ lub wypuktosé powierzchni kraweznikéw w mm 2

Szczerby i uszkodzenia ograniczajacych powierzchnie gérne .
e niedopuszczalne
($cieralne), mm

krawedzi i narozy

ograniczajacych pozostate

powierzchnie:

- liczba max 2
- dtugosé, mm, max 20
- gtebokos¢, mm, max 6

2.4.3. Sktadowanie

Krawezniki betonowe mogg by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegregowane
wedtug typdw, rodzajow, odmian, gatunkdow i wielkosci.

Krawezniki betonowe nalezy uktadac z zastosowaniem podktadek i przektadek drewnianych

o wymiarach: grubosé 2,5 cm, szerokos¢ 5 cm, dtugos¢ min. 5 cm wieksza niz szerokos¢
kraweznika.

2.4.4. Beton i jego sktadniki

2.4.4.1. Beton do produkcji kraweznikéw

Do produkcji kraweznikow nalezy stosowac beton wg PN-B-06250 [2], klasy C20/ 25 i C25/ 30. W
przypadku wykonywania kraweznikdw dwuwarstwowych, gérna (licowa) warstwa kraweznikéw
powinna by¢ wykonana z betonu klasy C25/ 30.

Beton uzyty do produkcji kraweznikdw powinien charakteryzowac sie:

- nasigkliwoscig, ponizej 4%,

- $cieralnoscig na tarczy Boehmego, dla gatunku 1: 3mm, dla gatunku 2:4mm,

- mrozoodpornoscig i wodoszczelnoscig, zgodnie z norma PN-B-06250 [2].

2.4.4.2. Cement

Cement stosowany do betonu powinien byc cementem portlandzkim klasy nie nizszej niz ,,32,5” wg
PN-EN 197-1:2002 [10]. Przechowywanie cementu powinno byc zgodne z BN- 88/6731-08 [12].
2.4.4.3. Kruszywo

Kruszywo powinno odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06712 [5].

Kruszywo nalezy przechowywac w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z kruszywami innych asortymentéw, gatunkdw i marek.

2.4.4.4. Woda

Woda powinna by¢ odmiany ,,1” i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250 [11].

2.5. MATERIALY NA PODSYPKE | DO ZAPRAW

Piasek na podsypke cementowo-piaskowa powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06712

[5], a do zaprawy cementowo-piaskowej PN-B-06711 [4].

Cement na podsypke i do zaprawy cementowo-piaskowej powinien byé cementem portlandzkim
klasy nie mniejszej nz_ ,32,5”, odpowiadajgcy wymaganiom PN-B-19701 [10].

Woda powinna by¢ odmiany ,,1” i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250 [11].

2.6. MATERIALY NA tAWY

Do wykonania taw pod krawezniki nalezy stosowac, dla:



a) tawy betonowej - beton klasy B8/ 10, wg PN-B-06250 [2], ktérego sktadniki powinny odpowiadaé
wymaganiom punktu 2.4.4,

2.7. MASA ZALEWOWA

Masa zalewowa, do wypetnienia szczelin dylatacyjnych na gorgco, powinna odpowiadac¢
wymaganiom BN-74/6771-04 [13] lub aprobaty technicznej.

3. SPRZET

3.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w w STWiIORB A_00 ,Wymagania ogdlne”
3.2. SPRZET

Roboty wykonuje sie recznie przy zastosowaniu:
¢ betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo-piaskowej,
¢ wibratoréw ptytowych, ubijakéw recznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU
Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w w STWIORB A_00 ,, Wymagania ogdlne”
4.2. Transport kraweznikéw

Krawezniki betonowe mogg by¢ przewozone dowolnymi Srodkami transportowymi.

Krawezniki betonowe uktadac nalezy na srodkach transportowych w pozycji pionowej z nachyleniem
w kierunku jazdy.

Krawezniki powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem sie i uszkodzeniami w czasie
transportu, a gérna warstwa nie powinna wystawac poza $ciany srodka transportowego wiecej niz
1/3 wysokosci tej warstwy.

4.3. Transport pozostatych materiatow

Transport cementu powinien sie odbywa¢ w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [12].

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu, w warunkach zabezpieczajgcych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami.

Podczas transportu kruszywa powinny byé zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drobne -
przed rozpyleniem.

Mase zalewowaq nalezy pgkowa¢ w bebny blaszane lub beczki drewniane. Transport powinien
odbywac sie w warunkach zabezpieczajgcych przed uszkodzeniem bebndw i beczek.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT

Ogdlne zasady wykonania robdt podano w w STWIORB A_00 ,, Wymagania ogdlne”

5.2. WYKONANIE KORYTA POD tAWY KRAWEZNIKOW BETONOWYCH

Koryto pod tawy nalezy wykonywac zgodnie z PN-B-06050 [1].

Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom tawy w planie z uwzglednieniem w szerokosci dna
wykopu ew. konstrukcji szalunku.

Wskaznik zageszczenia dna wykonanego koryta pod lawe powinien wynosi¢ co najmniej 0,97 wedtug
normalnej metody Proctora.



5.3. WYKONANIE tAW POD KRAWEZNIKI BETONOWE
Wykonanie taw powinno by¢ zgodne z BN-64/8845-02 [16].

5.3.1. tawa betonowa

tawy betonowe zwykte w gruntach spoistych wykonuje sie bez szalowania, przy gruntach
sypkich nalezy stosowac szalowanie.

tawy betonowe z oporem wykonuje sie w szalowaniu. Beton rozscielony w szalowaniu lub
bezposrednio w korycie powinien by¢ wyréwnywany warstwami. Betonowanie taw nalezy
wykonywac zgodnie z wymaganiami PN-B-06251 [3], przy czym nalezy stosowac co 50 m
szczeliny dylatacyjne wypetnione bitumiczng masg zalewowa.

5.4. USTAWIENIE KRAWEZNIKOW BETONOWYCH

5.4.1. Zasady ustawiania kraweznikéw

Swiatfo (odlegitoéé gérnej powierzchni kraweznika od jezdni) powinno byé zgodne z ustaleniami
dokumentacji projektowej, a w przypadku braku takich ustalen powinno wynosi¢ od 10 do 12 cm, aw
przypadkach wyjatkowych (np. ze wzgledu na ,,wyrobienie” scieku) moze by¢ zmniejszone do 6 cm
lub zwiekszone do 16 cm.

Zewnetrzna Sciana kraweznika powinna by¢ po ustawieniu kraweznika obsypana piaskiem, zwirem,
ttuczniem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym. Ustawienie kraweznikow
powinno by¢ zgodne z BN-64/8845-02 [16].

5.4.2. Ustawienie kraweznikéw na fawie betonowe;j

Ustawianie kraweznikdw na tawie betonowej wykonuje sie na podsypce cementowo-piaskowej o
grubosci 5 cm po zageszczeniu.

5.4.3. Wypetnianie spoin

Spoiny kraweznikow nie powinny przekraczac szerokosci 1 cm. Spoiny nalezy wypetni¢ zwirem,
piaskiem lub zaprawa cementowo-piaskowa, przygotowana w stosunku 1:2.

Zalewanie spoin kraweznikdw zaprawg cementowo-piaskowa stosuje sie wytacznie do kraweznikow
ustawionych na tawie betonowej.

Spoiny kraweznikow przed zalaniem zaprawa nalezy oczyscié¢ i zmy¢ woda. Dla zabezpieczenia przed
wplywami temperatury krawezniki ustawione na podsypce cementowo-piaskowej i o spoinach
zalanych zaprawa nalezy zalewac co 50 m bitumiczng masg zalewowa nad szczeling dylatacyjna fawy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT
Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w STWIORB A_00 ,,Wymagania ogdlne”
6.2. BADANIA PRZED PRZYSTAPIENIEM DO ROBOT

6.2.1. Badania kraweznikéw.

Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca powinien wykona¢ badania materiatéw przeznaczonych
do ustawienia kraweznikow betonowych i przedstawi¢ wyniki tych badan Inspektorowi Nadzoru do
akceptacji.

Sprawdzenie wygtadu zewnetrznego nalezy przeprowadzié¢ na podstawie ogledzin elementu przez
pomiar i policzenie uszkodzen wystepujgcych na powierzchniach i krawedziach elementu zgodnie z
wymaganiami tablicy 3. Pomiary dtugosci i gtebokosci uszkodzen nalezy wykonaé za pomocg
przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadnoscig do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [6].



Sprawdzenie ksztattu i wymiarow elementéw nalezy przeprowadzi¢ z doktadnoscig do 1 mm przy
uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub tasmy zgodnie z wymaganiami tablicy 1i 2.
Sprawdzenie katow prostych w narozach elementéw wykonuje sie przez przytozenie katownika do
badanego naroza i zmierzenia odchytek z doktadnoscig do 1 mm.

6.2.2. Badania pozostatych materiatow

Badania pozostatych materiatéw stosowanych przy ustawianiu kraweznikéw betonowych powinny
obejmowac wszystkie wtasciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiatéw w
pkt 2.

6.3. BADANIA W CZASIE ROBOT

6.3.1. Sprawdzenie koryta pod fawe

Nalezy sprawdzaé wymiary koryta oraz zageszczenie podtoza na dnie wykopu.
Tolerancja dla szerokosci wykopu wynosi = 2 cm.
Zageszczenie podtoza powinno by¢ zgodne z pkt 5.2.

6.3.2. Sprawdzenie taw

Przy wykonywaniu faw badaniu podlegaja:

a) Zgodnos¢ profilu podtuznego gérnej powierzchni taw z dokumentacja projektowa.
Profil podtuzny gérnej powierzchni tawy powinien by¢ zgodny z projektowana niwelets.
Dopuszczalne odchylenia mogg wynosic¢ = 1 cm na kazde 100 m tawy.

b) Wymiary faw.

Wymiary taw nalezy sprawdzi¢ w dwdch dowolnie wybranych punktach na kazde 100 m
tawy. Tolerancje wymiaréw wynoszga:

- dla wysokosci £ 10% wysokosci projektowanej,

- dla szerokosci £ 10% szerokosci projektowanej.

c) Réwnosc¢ gornej powierzchni taw.

Rownos¢ gérnej powierzchni fawy sprawdza sie przez przytozenie w dwdéch punktach, na kazde 100 m
tawy, trzymetrowej taty.

Przeswit pomiedzy gérna powierzchnia fawy i przytozong tatg nie moze przekraczaé¢ 1 cm.
d) Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.

Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowanego kierunku nie moze przekraczac + 2
cm na kazde 100 m wykonanej fawy.

6.3.3. Sprawdzenie ustawienia kraweznikow

Przy ustawianiu kraweznikéw nalezy sprawdzacé:

a) dopuszczalne odchylenia linii kraweznikow w poziomie od linii projektowane;j, ktore wynosi + 1 cm
na kazde 100 m ustawionego kraweznika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gornej ptaszczyzny kraweznika od niwelety projektowanej, ktore
wynosi £ 1 cm na kazde 100 m ustawionego kraweznika,

c) réwnosc¢ gérnej powierzchni kraweznikow, sprawdzane przez przytozenie w dwdch punktach na
kazde 100 m kraweznika, trzymetrowej taty, przy czym przeswit pomiedzy gérng powierzchnig
kraweznika i przytozong tatg nie moze przekraczaé 1 cm,

d) doktadnosé wypetnienia spoin bada sie co 10 metréw. Spoiny musza by¢ wypetnione

catkowicie na petna gtebokosg¢,

7. OBMIAR ROBOT

Zgodnie z postanowieniami Kontraktu.



8. ODBIOR ROBOT

8.1. OGOLNE ZASADY ODBIORU ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robét podano w STWIORB A_00 ,Wymagania ogdlne”

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, STWiIORB i

wymaganiami Inzyniera Kontraktu, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg
pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. ODBIOR ROBOT ZANIKAJACYCH | ULEGAJACYCH ZAKRYCIU

Odbiorowi robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu podlegaja:

¢ wykonanie koryta pod lawe,

¢ wykonanie tawy,

¢ wykonanie podsypki,

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Zgodnie z postanowieniami Kontraktu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

. PN-B-06250 Beton zwykty

. PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe

. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betondéw i zapraw

. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego

. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech geometrycznych

. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka
. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo famane do nawierzchni drogowych

. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
10. PN-EN 197-1:2002 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci
11. PN-B32250 Materiaty budowlane. Woda do betonéw i zapraw

12. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

13. BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa

14. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drdg, ulic,
parkingdw i torowisk tramwajowych. Wspdlne wymagania i badania

15. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drdg, ulic,
parkingdw i torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza chodnikowe

16. BN-64/8845-02 Krawezniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odbioru.

17. Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPED), Transprojekt - Warszawa, 1979
i1982r.

18. Ogodlne Specyfikacje Techniczne (OST) dla Drogownictwa — roboty drogowe
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